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PRODIGIT Material Contents Declaration
INSTRUMENT PROFESSIONAL (ﬁﬁlﬁﬁii—ﬁl»ﬁ{)

Hazardous Substance (¥ |2 | %“T”'Jﬁ? 7 3k)
(Part Name)
et £ T4,
Atk s e | e wp
#1(Pb) | F(Hg) | F(Cd) | (Cr6+) ~ (PBB) (PBDE)
PCBA
I
(E B HL R L) X . X . . .
Electrical part not on
PCBA's
ARTEPCBA L1 H 1A X o X o o o
Metal parts
B o o o X o o
Plastic parts
IR T ° o o o X X
Wiring
HL2k X o o o o o
Package
HE X o o o o o
H%E"‘ ElpJFFr%FP FFF # 3=, PRODIGIT {5 s gt [HEJFPFF[} (' uéur,ﬂuﬂﬂ e = %{‘t-af?éﬁtfﬁg,r[rptﬁ“
£y p"‘ A f» £| eI ”?ﬂ |5F - This table shows where these substances may be found in the supply chain
of Prod|g|t electromc information products, as of the date of sale of the enclosed product Note that some of the
component types listed above may or may not be a part of the enclosed product o1 RS EH EH T 7 T vjfﬁ[

[FATE| H’FIH#IHIEJ 2 EIST ST 11363-2006 1 EHLERYE foI7f )™ < o ¢ Indicates that the concentration of
the hazardous substance in all homogeneous materials in the parts is below the relevant threshold of the SJ/T
113632006 standard. x @ %7 3 E EJ:‘??J’FJI"' 1% rfzgﬂnﬂu Irdﬁlﬁ#[rh IJF’jEt?F,JEIESJ/T 11363-2006 f+1t
HLEAURLEIZIR - x 1 Indicates that the concentration of the hazardous substance of at least one of all
homogeneous materials in the parts is above the relevant threshold of the SJ/T 11363-2006 standard.

Note(71:F¢):
1.Prodigit has not fully transitioned to lead-free solder assembly at this moment ; However, most of the
components used are ROHS compliant.

(P > Prodigit F ZFA 2 PR E™ HURIZ0 0 5 (RLHIBIO B FF—~ =~ RoHSpuAit )
2. The product is labeled with an environment-friendly usage period in years.

The marked period is assumed under the operating environment specified in the product specifications.

(P SARIE T B ACUF AL RTIBR A (5F) o PrbRid 12 B 2 EIVE S AR ™ wh e LA A SR T )

.]*:’ Wﬁ] o Example of a marking for a 10 year period:
S (B AR A 55 P T 1045




SAFETY SUMMARY

The following general safety precautions must be observed during all phases of operation, service,
and repair of this instrument. Failure to comply with these precautions or with specific warnings
elsewhere in this manual violates safety standards of design, manufacture, and intended use of the
instrument. PRODIGIT assumes no liability for the customer's failure to comply with these
requirements.

GENERAL

This product is a Safety Class 1 instrument (provided with a protective earth terminal). The protective
features of this product may be impaired if it is used in a manner not specified in the operation
instructions.

ENVIRONMENTAL CONDITIONS

This instrument is intended for indoor use in an installation category I, pollution degree 2 environments.
It is designed to operate at a maximum relative humidity of 80% and at altitudes of up to 2000 meters.
Refer to the specifications tables for the ac mains voltage requirements and ambient operating
temperature range.

BEFORE APPLYING POWER

Verify that the product is set to match the available line voltage and the correct fuse is installed.
GROUND THE INSTRUMENT

This product is a Safety Class 1 instrument (provided with a protective earth terminal). To minimize
shock hazard, the instrument chassis and cabinet must be connected to an electrical ground. The
instrument must be connected to the ac power supply mains through a three conductor

power cable, with the third wire firmly connected to an electrical ground (safety ground) at the power
outlet. Any interruption of the protective (grounding) conductor or disconnection of the protective earth
terminal will cause a potential shock hazard that could result in personal injury.

FUSES

Only fuses with the required rated current, voltage, and specified type (normal blow, time delay, etc.)
should be used. Do not use repaired

Fuses or short circuited fuse holder. To do so could cause a shock or fire hazard.

DO NOT OPERATE IN AN EXPLOSIVE ATMOSPHERE.

Do not operate the instrument in the presence of flammable gases or fumes.

KEEP AWAY FROM LIVE CIRCUITS.

Operating personnel must not remove instrument covers. Component replacement and internal
adjustments must be made by qualified service personnel. Do not replace components with power
cable connected. Under certain conditions, dangerous voltages may exist even with the power cable
removed. To avoid injuries, always disconnect power, discharge circuits and remove external voltage
sources before touching components.

DO NOT SERVICE OR ADJUST ALONE.

Do not attempt internal service or adjustment unless another person, capable of rendering first aid and
resuscitation, is present.

DO NOT EXCEED INPUT RATINGS.

This instrument may be equipped with a line filter to reduce electromagnetic interference and must be
connected to a properly grounded receptacle to minimize electric shock hazard. Operation at line
voltages or frequencies in excess of those stated on the data plate may cause leakage currents in
excess of 5.0 mA peak.

DO NOT SUBSTITUTE PARTS OR MODIFY INSTRUMENT.

Because of the danger of introducing additional hazards, do not install substitute parts or perform any
unauthorized modification to the instrument. Return the instrument to a PRODIGIT ELECTRONICS
Sales and Service Office for service and repair to ensure that safety features are maintained.
Instruments which appear damaged or defective should be made inoperative and secured against
unintended operation until they can be repaired by qualified service personnel.



PRODIGIT

DECLARATION OF CONFORMITY c €

INSTRUMENT PROFESSIONAL

Company Name: PRODIGIT ELECTRONICS CO., LTD
Address: 8/F, No0.88, Baojhong Rd., Sindian District, New Taipei City, Taiwan

Declares under sole responsibility that the product as originally delivered
Product Names: DC Electronic Loads
Model Numbers: 3310F, 3311F, 3312F, 3314F, 3315F, 3330F, 3332F, 3336F, 3340F/G,
3341F/G, 3342F/G, 3343G, 33401F/G, 3300F, 3302F, 3305F
(And other customized products based upon the above)
Product Options:
This declaration covers all options and customized products based on the above products.
Complies with the essential requirements of the Low Voltage Directive 73/23/EEC and the EMC
Directive 89/336/EEC (including 93/68/EEC) and carries the CE Marking accordingly.
EMC Information:
Class | a sample of the product has been assessed with respect to CE-marking according to the Low
Voltage Directive (73/23/EEC& 93/68/EEC) and EMC Directive (89/336/EEC,92/31/EEC, & 93/68/EEC)
and Found to comply with the essential requirements of the Directives.
The Standard(s) used for showing the compliance and the full details of the results are given in the
Test Reports as detailed below:

Safety Information:
Safety standards following:
IEC 61010-1:2001 / EN 61010-1:2001

April, 22, 2011 Y < —
_Date /\ 2 ; SoU.
‘j/ LY

Larsson Tsou / R&D Assistant Manager

The holder of the verification is authorized to use this verification in connection with the EC declaration
of conformity according to the Directives. The CE marking may only be used if all releveant and
effective EC Directives are complied with. Together with the manufacturer’'s own documented
production control, The manufacturer (or his European authorized representative) can in his EC
Declaration of Conformity Verify compliance with the directives.
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Model Max. current Max. voltage Max. power
3310F 30A 60V 150W

3311F 60A 60V 300W

3312F 12A 250V 300W

3314F 12A 500V 300W

3315F 15A 60V 75W

3330F 60A(CHA) | 6A(CHB) | 80V(CHA) | 80V(CHB) [250W(CHA)| 50W(CHB)
3332F 24A(CHA) | 24A(CHB) | 80V(CHA) | 80V(CHB) [120W(CHA)| 120W(CHB)
3336F 3A(CHA) 3A(CHB) | 80V(CHA) | 80V(CHB) | 40W(CHA) | 40W(CHB)
3340F 2A 300V 150W

3341F 20A 100V 300W

3342F 2A 500V 300W

33401F 2.4A(CHA) | 2.4A(CHB) [500V(CHA)|500V(CHB)| 120W(CHA) | 120W(CHB)
3341G 24A 300V 300W

3342G 12A 500V 300W

3343G 24A 500V 300W

33401G 6A(CHA) | B6A(CHB) [500V(CHA) [500V(CHB)[150W(CHA)| 150W(CHB)
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LINE | 100v/115V+10% | 200V/230V+10%
FREQUENCY 50/60 HZ
AC INPUT FUSE T1A/250V TO.5A/250V
(5*20mm) (5*20mm)
NS oS, 0w
DIMENSIONS (W*H*D) ' 150 mm*177 mm*445 mm
WEIGHT ' NET : 5.5 Kg
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60V/60A/300W %4 FIELEL ) 4 “@&%’F %Jﬂ# 6A F > 10V *V?%l'*ﬁi? /i
6A I FIENFE - i [Ewﬂﬁ%LMf 6A Eﬁ P10V VR T T EJH 60A ‘/FIE&
Fif -

K] T T RLDURCRS A GPIB - RS232 PPy LAy » - 4|
A ﬁ“' ljjft[r % & IR a4 Analog Programming 1nput % 0 Ti*H] 3310F/3340F 7]
& B A FE Jl%if/[ GPIB » RS232 ﬁ?ﬁrjf[ﬁ%i““‘1~ [EELLEHF M (offset) 7] Tfiﬁ?‘“ Sali
RN ﬁi = © QE.#' 2-11 P Analog Programmmg signal (4Vac > 500Hz) == 3311F F“ﬁ EIHEIAEL
“”"P’T%JLEJ 24A F’[E&Flﬂ’f ! Jpgu[ﬂd
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ELECTRONIC LOAD
MAINFRAME

STATE

(e lan
OO
oo
jan Jan
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AUTO SEQUENCE

il 3-1 3302F i i
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B 3-2 3302F I
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aw-amel T1A | 40W
| FET
MADE IN TAIWNAN S0t HE
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-ﬂ !! E 9
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3.1 %‘?’FIEFJ%EI
B FTERRRSLL ] > S P R A P O TR A A
H ARG 35 17 (ON ) ) > 3300F F" friiissh= 3310F / 3330 / 3340F/G / 33401516
Il Finﬁﬁﬁa%i'ﬂﬂﬁtr—@f’%j (B> 33028 P FIBMSAHERRBSI proTse ™ S -
3.1.1 3302F {7 HIFFYR - L %ﬁi}?ﬁl HEET RS A > SREGEHS “Nor” Y% Normal ;%

e
rju o
[

3.1.2 fﬁntﬁ B A R @nﬁ?‘[ﬁg‘j\ [ﬁj :
3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G ==5||I" | 1oeifel ( 4Pzl )5 # H 47 th'a it )
RIS g 0 S S <

3.1.3 3302F = fFFECRIR g, kS AR, T i, S I, R

3.2 LCD
LCD 87 3302F FIjR0E - i

b —

3.2.1. REMOTE JPERET © i PC A GPIB/RS232/USB/LAN i 3302F [ - I "REM
ﬁﬂ@f*% 3302F 2Rkl REMOTE % » % REMOTE ;{kﬁﬁ 3302F A |
“LOCAL" &6 9 )ﬁ =

3.2.2. GPIBPERET ¢ S5 3302F SR FRfell B rio6h GPIB A - ARSI - i PC
i3 GPIB (il 3302F [ > “GPIB” @j¥ -

GPIB '\! - )
L e O T N B
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3.2.3.

3.24.

3.2.5.

3.2.6.

3.2/

3.2.8.

3.29.

RS232 R ¢ {93 3300F S TR WEEL RS232 - IS i PC
i) RS232 A RS23Y” et -

USB PSR = V3 3302F “H Wbl e USB P e

LAN SfRfiskg=- (8% 3302F i?‘iﬁ’?étfgfjf P EE LAN P e

3302F SRR+ R 3302F FIRIE S PR L R - BIRFRRES "Nor” [
%‘I—F?‘V{F&:\ o

TI/BANK Ffi= @ %)= F2pfe » ~ Rigg. AUTO SEQUENCE &tV TI(TEST TIME)
L > ~ ELEEA. RECALL/STORE V' BANK ffi -

’lFZ/BANK R E) DS - ELEES. AUTO SEQUENCE @ TADELAY TIME)
Rl > — FBEE. RECALL/STORE v STATE fifi

’lfl/BABK ¥ TYSTATE FEETUPIDOWN)Y 36 -
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33

3.3.1. AUTO SEQUENCE ARt b e 5 «

332 "1~10" 4 1 AUTO SEQUENCE #rieHE ~ l[34% RECALL/STORE .V HF4E «

333. SYSTEM : EFFH2L - [IRE GPEB it 41k~ RS232 BAUD-RATE -~ [F 88 1/
ONJ/OFF -

334. LOCAL : # 3302F % REMOTE IR - i #0520l 3302F B REMOTE SN -

335, STORE : sy LOAD 4% - WAKE-UP F.V LOAD J%™ AUTO SEQUENCE
i -

336, WAKE UP o Sl | AP= I 6 b g -
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3.4 H P

3.4.1. Rae "
%{ GPIB (F4i-~ RS232 BAUD-RATE ~ 4543 ON/OFF
3410 FL GPIB fi: {1645 SYSTEM 4 194 LCD @8 "Ad-0L-Ad0)" - H7)
EPIB30 4 %P DOWN %%EZGPIB il A4 ENTER fSTORE 4
# TEXIT 4 Bl GPIB BN -

3302F AifyiE GPIB Al »

34.1.2. F¢ RS232 BAUD-RATE © Fi4k~ % SYSTEM £ - I LCD @i 1t BAUD-
IEATE?Q“JL['I 1 UP - DOWN g BAUD-RATE lq@ » f ENTER #% STORE # -
3302F Iy @ BAUD-RATE fteffl - # EXIT 48 BAUD-RATE ifofE -

3.4.1.3. FESEIRE ONJOFE @ ikl L IEHIEHAUTO SEQUENCE)H %E“ i7 f&?”ﬁl%
e -+ iy N USSR PR P - =l
2 F IL Eafjﬁép% Ul Mi Frd 3 USYSTEM & 1‘LCD
f%;h “bpXXX" o H ll " xxx “oN” % ON- " XXX” t"
;h OFF » # UP ~ DOWN ZEJe ;csb ENTER f> STORE 4> 3302F ¢ s &
i}

ﬁéi: : ‘i?{g%ﬁ%vﬁﬁ F7# ENTER #% STORE & [l 3302F 7§} F’* AR l/%ilﬁl
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3.4.2. @&/MP] (STORE/RECALL) (=
3302F T BV AT > S5ES 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 3l f1i
A 3302F R RERL 10 FEERST IEGESTATEREIE - 2 %) 15 BANK » #L % 150
Fuﬁ FIE&}IJ‘F"F?;}"L Z— i STATE f' [~gr:x?‘$4 F[E&EJF, ﬁJiF&BF%%@ o

331XF \‘ 333XF 334XF/G 33401F/G
BANK(n) 15 15 15 15
STATE(m) 10 10 10 10
TOTAL STATES
( (Memory locations) 150 150 150 150

34.2.1. [# % (STORE)Z V= # {=H R :
1. E%*{gtzl T IO R

2. S 3310F / 3330F / 33401;/G/33401F/G #5091 UP A DOWN 20K 1 o
BANK JISfESERR (1~15) ©

3. B 3300F FifS T ( STORE ) 8 - 18 i ﬁfﬁwﬁwﬁm S Fp i
SR THIE o ¥ sl e B o R T RS 20 AR e -

4, f%ﬁ%& IR TR AR G B 0 STATE 1-10 (7~ 424 >
ﬁlé‘:ﬂ"”%ﬁg’[ﬂ _f lf ?J‘ :?Lﬂ rjda F[E&P[Wﬁkﬁ:b?ilﬁﬁul—'*[—g Er _,_ﬁz'l_\{:ﬁjrl:t[ [‘gil
BRI - R PRSI R K R R RS -

3.4.2.2. PTPURECALL)Z = 8 o4 B -
P 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G #3[IFF" FIEWAT - # UP A1 DOWN %
BPTPL BANK SPSEBERE - FIFFSTATE 1 ~ 10 HIf9EEfr- W%% R AR
e~ P 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 5" F1aibfsia rtPFEfacﬁ’Bzd ﬁgﬁgfg
FIVRFOPRIP= LT - P F BRSSP R A £ (R JLI e Eﬂéﬂgﬁl@%

T o
—

3.4.3. WAKE UPE%H—
,mj SR 3302F FERHASEE EpT Il (RECALL) fivfs» [ IERE - (i
—LIII , [, pjl[geJ }»ﬁ:;lt{&ﬁ ﬁjﬁ:] @%—L Vﬁ“ﬁ > %Liﬂi —F“f:f;g; WAKE UP
WAKE ub RERE “Miep r{ i - CLEAC o V1] WAKE UP g
f= " SET” ﬁ%k@ AKE UP -1 IE WAKEEUP SER T ROV VAER
&%‘% BANK » T/%TJF;ﬁ %j’% STORE & 3302F Al w2 Eff - '8 EXIT &
5 WAKE UP B

B LA WAKE UP $#:32 7 SET# L -




3302F ffiH = 17

R EBANK 01 STATE 01 » ##STORE -

7R3, VRIS -
54, RS » #F 1fPRecall BANKOI > STATEO -

ﬂ,‘%,v[%l%ﬁ;‘%?ﬁ—j@ » PWAKE UP ###CLEAr » )3 STORE #EI[[F" -
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3.4.4. AUTO SEQUENCE ## 'Eﬁﬁf
3302F i':i BSE R I 3300F ) 9 7 (L~ F9) FIPREST et » &
16 [%Jm i BAI\}K ¥ STATE ? %s 150 5 J[[—‘H‘ﬁ(”
(TEST TIME) T2(DEALY TIME ) » §#17 £ 100 ms AT (0ds ~9.98) |

(1 f‘?
3

344.1 ?@Eﬁﬁiﬂ (EDIT ) Mode

I # EDIT & = EDIT #5774 *“‘i[réﬁu * LCD F‘* " FX- XX” v “FX”
ﬁi"‘?}éﬂ VEHIEIF9) > #F STATE 1~9 [ FI~F9 -~ eS|
SEH R STEPOL~16 ©

%i& T1 -T2 IE ' # UP ~ DOWN %gﬁ@{&

3. ENTER 1%‘ - l[ﬂfﬁ(STEP)%t ' EI '/%fb?i%iﬂ M H R

(STEP) JJ 16 {# STEP - [|If H li STEP16 Eﬁﬁ STORE %‘Jf fi*%‘a’?‘/ﬁZ
[ﬁ‘gﬂéﬁ{;‘xﬁ[‘ﬁﬂr Z]] REPEAT %4_ T TR %LEYHH EXIT SE3[/f* BEH]
Al

o
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4. & REPEAT(EIRWEEOM > # UP - DOWN SERMEZL[10~9999 -
TORE % REPEAT ffl » f4# EXIT SEEEIAEEMS -

EDIT MODE | §¥ EDIT &

FX ¥ STATE 1~9 ##% F1~F9

SET BANK/STATE|

f# ENTER # 1
SET T1/T2
£ ENTER & I3 ¥ v
NEXT STEP STORE EXIT —
| [
v v
SET REPEAT EXIT B
STORE
I
-
END

[l 3-4 AREEVBLZ 5 A



20 1T

3442 JEME (TEST ) Mode
L TEST & I TEST f5 SR © LCD @8+ EX” > “EX” [
FAHIEEV A HIFL~F9) - F STATE 1~9 FI‘ I FI~F9 - TSI,&E%_“ ENTER %
IR o

7o TEST 4 LCD #1757 FX" ALAENR VAN - JIF 4 H ENTER B
tiﬁiﬁﬂ?ﬁ‘ » T “STATE 19 oo o I R
2 MR LCD EFT " SXXT 0" XX AR STEP - | WIS
W EL NG > Ml LCD 8= “NG" (M) 2oz Py i 2 H e i
ENTER SE=EafIZp i EXIT SEREpfEasst - L= ( STEPOL -
Tl - T2) #% (SETP02 - Tl - T2) [&e ¥ RRiEA o4 EXIT BEHIH]
R o
3.0 H ZHERCRRT GO - WEAAIN KL PASS - LCD ZI3 “PASS” R
BRE E[ (R RS NG B RS S PAIL > > LCD B “FAIL" - ¥
SERRSECEL ON o HIUHFE FRIRERE I £ PASS [RUERR T ¢l 8 - ¥ e
R AT FAIL FRUEE R L = i -
4. ?’i?ﬁﬂ%%”% F 0 PR ENTER 71 IR0 £ BXIT SRR ReeL

RIUNL AN 61 RN A o5 e TEST &> ('AT-S01~S16 {45 5 KLCDEIT PASS ©




3302F ffi = 21

BFOR2:AEE 1 6FH BRIER A 75 i i TEST > (V'H-S01~S16 RS T JIZEE N LING - HIl LCD gggn—
‘NG™ (P & ?ﬁﬁwﬁuéﬁ > PRI H I E B ENTER SESERnRNEY  EXIT SEEifEie=.

1.4 TEST 4
2.fF STATE 1~9 ¥4 F1-F9

Initial = F1
ENTER =
3.4 ENTER SRR

L. (1 F1-F9 9P| Recall LOAD 815
2
3. (B LOAD iV GO/NG, 2{1# GO/NG

4. RS D NG [H, 3300F WRpRe.

I:Step =‘:Step+1 4.1 [hEIHE S ENTER FIRESERHE.
[A'%]] Normal Mode.

5.1 4.2 [P Exit BIRSIHRS,

S.EMIRSEN BT GO [, HIZISTRL &y R B (RIS

5.1 T hLE RIFFEE Step FIl Step + 1 AZWHHIRES.
5.2 F R AR Step BIRAIRSE, = #IEL GO B,
s e aon

5.2 5.3 5.3 F Rl EIEE Step FINFIERE, €=~ CIES NG B,
%@; F/l&IL{J 23t pERE "

y
Show PASS Show FAIL

i 3-5 MRS (R
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FYDH - SRR e S
4.1 iﬂrr- ﬁ:‘ﬁ:ﬂﬁﬁﬁ

3302F %4 EIEVESHE i ity _Fpy GPIB / RS232 /7 i I A * FI:)TF" (PC) FI‘/?{*‘rzcmffrjﬁfl
(Note Book PC ) {19 GPIB / RS232 ;’TEIIET_}% PRI ERE C A VB A Py s i
PRI PRSI - A5 i ]

4B GPIB / RS232 ﬁ‘p’[*ﬁr» TN b R AR szﬁ(r”llﬁ ey ( Switching Mode Power Supply )
FVE TR RS o FIE&E&@Z} ( LOAD Regulation ) ° %r =i ( Centering Voltage Adjust ) %7
—K/:ﬁﬂ :’[UF FI—“HJEF’ILFVT%EU 3302F EJ GPIB / RSZ 2 S EI“JJ": ’ T I'EI—I r %4—' 3310F /

Al PC Rl lesE ?*4 F@& F”ﬁ ‘g{krju .

3302F {4y F PS>~ #h SIMPLEGRTHT) 8¢ > — £ COMPLEX(HIFS) f4¢ -

EE %@F'J RS232/USBILAN fi il 3302F B » i< “REMOTE" [fj4jfft 3302F &7
MO

42 RS232 i i

RS232 ﬁb?ﬁﬁ? GPIB lff Mg ii?ﬂi_ﬁ‘[ iIfv > 3302F ?t,:% FIEVESHE RS232 ZPfpupjaes

D—k as
FELEES ( Baud-rate ) : 9600~115200 bps
[Fil & ?&ﬁﬁ[ ( Parity ) :NO
PR 5L Bl (Data bit ) : 8 bit
%ﬁﬁ# ik 5 ( Stop bit ) 21 bit

ﬁz?’iﬁﬂ'ﬁjﬂ(Handshaking) : Hardware (RTS/CTS)
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A RS232 A 4 — 1 43 3302F RS232 A1 Pfop pHVTEARR « (07 H PUR - o S
RS232 FEAgEsEL -

RS232 porton PC 3R3§0223|:2L0pa%rt on Inside of 3302F Mainframe
: — 21D
> : 31 RyD
TxD ! — 81 RpTS
4 CTS : 71 oTs
RTS 4 nsp
151 GND
; DCD
DTR

B 4-1 sty RS232 /7 [

1 2 3 45
( I S - I ] |
(. ) |
D eeeee ™ |
A oono/ <>'
| - , |
6 7 8 9§
B
Pinl CD a4 ({R(Carrier Detect)
Pin2 RXD B I5F 7 (Receive)
Pin3 TXD EE S 7 (Transmit)
Pind DTR TR fﬁ} rfEJLE (Data Terminal Ready)
Pin5 GND P1584Ground)
Pin6 DSR =P <" (Data Set Ready)
Pin7 RTS FoI 71 132 (Request To Send)
Pin8 CTS 1E &) {H3= (Clear To Send)
Pin9 RI 25 (EH)(Ring Indicator)

PCT‘I%'RSBZ Port
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43 SR (SRR
e SP : SPACE - Z“’Bﬁﬂ"ﬁ » ASCII ﬁ%f@ 20H -
LI ﬁ iﬁ:_ﬁ\l]“jﬂ:
e NL: E"HJ Mo
* NR2: “IJFIJEI%UE}?T'@%?“’%?W HEF HEHFHH R | ?H%v"
B 30,1234 > 5.0

43.1. ﬁﬁ‘ﬁj‘ﬁrub A;‘];‘[ SMIaR
() b=pbeas |5 PR T
[1: ”_“[15’1:1_1 H JHIII[ [}E ’ II h’y EJI F[xg‘r
|t y=f¥EkA OPTION .| VR B SLOWRIGH 45 FrIE] LOW 5

HIGH - (R & b g 2 = W] -

192 A K SOTRRET B O b oL
£ ah P g R L A LRl 1T
T o SRR T o FILP  EE

LF
LF WITH EOI
CR - LF
CR > LF WITH EOI

Fe 41 AR R
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4.4 SIMPLE(TRT):Hi fi]

L N

iR

lES

ok
331XF 333XF 334XF/G 33401F/G
Alus(3310F,11F,12F),
RISE{SP} {NR2} { : | NL} v v v mA/us(3314F,15F,333XF
334XF)
Alus(3310F,11F,12F),
FALL{SP} { : NL} Y, Y, Y, mA/us(3314F,15F,333XF
334XF/G)
?l;zﬁ\LI)L.} {HIGH| LOW} {SP} {NR2} v v v
LDONV{SP} {NR2} { : | NL} v v Y, Y,
LDOFFV{SP} {NR2} { ;| NL} v Y, Y, Y,
ﬁ\(j:l_\lglgl?ll?N.LngGH | LOW} {SP} v v v
CC| CURR{SP} {NR2}{ : | NL} v
|CNPL§ {HIGH | LOW} {SP} {NR2}{ : v v v
{054555; |-N{LH}IGH | LOW} {SP} . . .
CR|RES{SP} {NR2}{ : | NL} v
?&/FIQ;/}C;L;'I[NE;—IIGH [LOW} {SP} v v v
CV|VOLT{SP} {NR2}{ : INL} v
(lecjg'\l";'lfég.'?}}g\l'l\?LF;MAL'Ocp | Vv Vv Y, Vv 33401F/G NO OPP
OCP:START {SP} {NR2}{;|NL} v v Y, v
OCP:STEP {SP} {NR2}{;|NL} v v Y, v
OCP:STOP {SP} {NR2}{;|NL} v v Y, v
VTH {SP} {NR2}{;|NL} v v Y, v
OPP:START {SP} {NR2}{;|NL} v v Y,
OPP:STEP {SP} {NR2}{;|NL} v v Y,
OPP:STOP {SP} {NR2}{;|NL} v v Y,
STIME {SP} {NR1}{;|NL} v v Y, Y,
NTC:RES {SPHOFF|NRL};[NL} Vv ?ﬂi%lo?lggoooo <
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o
331XF 333XF 334XF/G 33401F/G
VO{SP} {NR2} { : NL} v v
VD{SP} {NR2} { : | NL} v v
RD{SP} {NR2} { : INL} v v
RR{SP} {OFF|NR2} { ; | NL} v
S e 4 5 L v v 10-1000=10-1000Hz
0=DC
DIM:LEV {NR2}{ ; |NL} v v DIM LEVEL,0-10V
= =1~ 0,

DUTY {NR2}{ : | NL} D ale
DIM {OFF|ON}{ ; | NL} Y, V  |0:OFF1:ON

R TR i 43
RISE{?} { ; |NL} Y% v v Hit A
FALL{?}{ : | NL} Y% v v Hit A
PERD : {HIGH|LOW}{?} { : | NL} Y% Y% v HHHE A
LDONV {?}{ ; | NL} Y% Y% v Vo |
LDOFFV {?}{ : INL} Y% Y% v Vo |
|CI\ICLI}CURR : {HIGH|LOW} {?} {; v v v -
CC|CURR{?} { : INL} Vo [
CP : {HIGH|LOW} {2} { : INL} % Y% Y% HitH HHtiHH
CRIRES : {HIGH|LOW} {?} {:INL} | V v Y, HtH
CRIRES {?} { : I NL} Vo [
CVIVOLT : {HIGH|LOW} {?} { :INL}| V Y% Y% HitH HHtiHH
CVIVOLT{?} { : INL} Vo [
1:NORMAL
2:0CP
TCONFIG {?};INL} Y% Y% Y% vV |s.opp
4:SHORT
33401F/G No OPP
OCP: START {2} {;|NL} % Y% Y% Y% HitH i
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AL
%;.y@qu[ap : =
T 1 e 333XF | 334XF/G| 33401F/G
OCP: STEP {?}{;|NL} v v v v HH
OCP: STOP {?}{;|NL} v v v v HH
VTH {?}{;INL} v v v v HH
OPP: START {?} {;|NL} v v v HHH
OPP: STEP {?}{;|NL} v v v HHH
OPP: STOP {?}{;INL} v Y, v HHHE
STIME {?}{;INL} v Y, v Y% HHHHH
OCP {?}{ ; | NL} v v Y, Y% HHHE A
OPP {?}{ ; | NL} v v Y, HHHE A
VO {?H ; | NL} \Y; V HHHE
VD {?}{; |NL} \Y; \Y; HHHE
RD {?} ; | NL} \Y; Y, HHE B
RR {?} ; | NL} \Y OFF or ### #HH
FREQ {?}{ ; | NL} \Y; Y,
DIM: LEV {?}{ ; | NL} \Y; Y, HHt H
DUTY {?}{ ; | NL} \Y; Y, HH
DIM {?}{ ; | NL} Y, Y% 0:OFF1:ON
BW {?}{: | NL} \Y v 0:LO 1:HI
AVG {?}{: |NL} \Y; Y,
LEDNO {?} { ; | NL} \Y; Y,
F 4-3 PIRIHRERE A

MODEL RETURN

331XF| 333XF ‘334XF/G 33401F/G‘

IH[ IL{SPH{NR2}{ : [ NL} Y] Y Y] Y]
IHTIL {24 : TNL} Y Y; Y, Y;
WH [ WL{SPYNR2}{ : [NL} Y; Y; Y; Y,
WH WL {?}{ : TNL} Y, Y; Y; V[
VHIVL{SPYNR2}{ : INL} Y Y; V Y,
VHIVL {?}{ : TNL} Y, Y; Y] V[
SVH[ SVL{SP{NR2}Y ;: TNL} Y; Y; Y] Y]
SVHISVL {?}{ : [NL} Y, Y; Y; Vo [
Fe 44 LIMIT 5%
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9
331XF 333XF 334XF/G 33401F/G

LOAD {SP}{ON| OFF}{; | NL} \Y; \Y; \Y; V
LOAD {?}{; |NL} \Y; \Y; \Y; \Y; 0: OFF1:ON
MODE {SP} {CC|CR|CV|CP} { ; NL} \Y; V \Y}
MODE {SP}{CC | CR | CV | }{ NL} \Y; Y, Y, v
MODE {LED} { : NL} v \Y

0:CC 1:.CR 2:CV 3.CP

4:LED
MODE {?} { ; | NL} \Y; Y, \Y; V  [331XF & 333%F no

LED Mode

33401F/G no CP Mode
SHORt {SP} {ON| OFF} { ; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y;
SHORt {?} { ; | NL} \Y; V \Y; \Y; 0:OFF1:ON
PRESet {SP} {ON| OFF} { ; | NL} \Y; Y, \Y; \Y
PRESet {?} { ; | NL} \Y; Y, \Y; \Y 0:OFF1:ON
SENSe {SP} {ON|AUTO } {; | NL} \Y v
SENSe {SP} {ON| OFF } {; | NL} \Y; \Y;

0 : OFF/AUTO 1 : ON
SENSe {?} {; | NL} \Y; V \Y; \Y;

334XXF/G No AUTO
LEVEI {SP} { LOW|HIGH} { ; | NL} \Y; \Y; \Y;

0:LOW
LEVEI {2} {; | NL} \Y; Y, \Y;

1: HIGH
LEV{SP} {LOW |HIGH} {; | NL} \Y; \Y; \Y;

0:LOW
LEV {?} {5 | NL} \Y; Y, \Y;

1: HIGH
DYN {SP} {ON| OFF}{ ; | NL} \Y; \Y; \Y;
DYN {?}{; | NL} Y, Y, Y, 0:OFF1:ON
CLRerr{ ; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y;
ERRor {?}{ ; | NL} \Y, V \Y; \Y;
NG {?}{ ; | NL} \Y, V \Y; \Y, 0:GO1:NG
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AL
331XF 333XF 334XF/G 33401F/G
PROTect {?}{ ; | NL} \Y; \Y; V \Y,
CCR{SPHAUTO|R2} : |NL} (NOTE 1) Y, \Y; \Y; Y
NGENABLE{SPXON | OFF}{ ; | NL} v \Y; \Y; \Y;
POLAR{SP}{POS|NEGX ; | NL} Y, Y, v v
START{ ; | NL} Y, \Y; v \Y
STOP{; |NL} \Y; \Y; V \Y,
0: TESTEND -
21
TESTING {?}{ ; | NL} \Y; \Y; \Y; v 1 T

% 4-5 STAGE Fﬁ—ﬁ?&

A4 ¢ SR E

COMMAND RETURN
CHAN {SP}[A | B] {; | NL} “A | B “ for 333XFand 33401F/G
CHAN {?}{ ; | NL} “A | B “ for 333XFand 33401F/G [A | B]

m=1~10 n=1~15
M:STATE , n:BANK
m=1~10 n=1~15
M:STATE , n:BANK

RECALL {SP} {m [,n] }{ : | NL}

STORE {SP} {m [,n] ¥ ; | NL}

REMOTE { ; | NL} RS232/USB/LAN command

LOCAL{ ;| NL} RS232/USB/LAN command

NAME {?}{ : | NL} XXXXX
*RST {: | NL}
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VLB 45 ¢ S e

COMMAND ' 331XF| 333XF 334XF/G 33401F/G RETURN
MEASure : CURRent{?}{ : | NL} \Y, \Y, \Y; V HHE
MEASure : VOLTage{?X : | NL} \Y, \Y, \Y; V HHE
MEASure : POWer{?}{ ; | NL} \Y; \Y; \Y; HH
MEAS : VC{?} ; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y; HHE S A

o 4

47 ?EUEFA *ﬁ?&
Wﬁg
FLTY?TLFH b £ —Watﬁ ( A/Arms ) °
F}qﬁﬂ TR BRI (Q)
%’gﬁﬁﬂr*tﬂﬂﬂj (V/Nms) °
;ﬁ’ﬁfﬁﬂit yEFL (mS) ° |
ik (SLEW-RATE) F14 s34 HH/BF) (ARS) -
i LR (Hz) -
T ’E"*L’ﬁj (W) -
VA R ELRE (VA) @
(*9CR DYNIPFE » A5 R AEY A
a. 3302Fr2 1951 | A |
b 3310F rl. 1451 i Eﬁ' °
c. 3311Frl.15T) &E‘“J °
d.  3312F rl. 16T i Er“ °
e J &
f.

N R e

3B14F 111451 E{
331SF L1V | B

10. NTC s » 45442 ﬂ%ﬂ
a.  3311F r2.0945I) ¢ F

COMMAND | 331XF 333XF|334XF/G 33401F/G  RETURN
GLOB : PRES{SPHON|OFF| 1|0} : INL} v v
GLOB : LOAD{fSPHON |OFF | 1]0}{: | NL} v v Y, v
GLOB : MODE{SPHCC|CR|cV|CPY: INL}| V v v (*9)
GLOB : v +9)
MODE{SP}{CC|CR|CV|CP|LEDY ; |NL}
GLOB : MODE{SPH{CC[CR|CVLEDX : v .
|NL} (*9)
GLOB : SHOR{SPH ON|OFF | 1[0} : |NL} % Y% (*9)
GLOB : DYN{SP{ON | OFF| 1|0} : |NL} % v Y% (*9)
GLOB : LEV{SPHHIGH [Low 0| 1}{; INL} Y Y Y (*9)
GLOB : RANG{SP}{ LOW[HIGH[1[2} :
o {SPX | [1]2H Vv Vv v +9)
GLOB : MEAS : CURR{?K : |NL} Y% Y% Y% Hitth H
GLOB : MEAS : VOLT{?}{ : INL} Y% Y% Y% Y% Hitth H
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% 4-8 GLOBE

=
=
b
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MPPT CC/CRICV {ijZt5 :

LI'JMPPT CC mode JH[E¢ELf] - SY1 [ FRIAESaE * 15 f#FﬁEF[CCstan_>CCstop}=$Ll&MPP%[!ﬂ/p fR4-2(H Jj*g
FEESE el H[EEU@&?E UL P é‘mﬂf ) B2 R IAMBMPPRIGE 5 BEI(P&O) S L1 i

MPPfi[ifi4-3 - g@‘ﬂﬁnﬁ&u AN Ec‘%?c TMPP{ifi - IR R REI&2 -

i 1. Enter CCstop (max value) and CCstart (minimum
value)for the range where max power to be
searched.

{Note: This does not search out of the range)
- (VL) Next, set VH (Upper limit) and VL (Low limit).
§ : The scan will stop when exceeded this value,
v e Current (*V limit is effective while P&0O method is
PP — {CCs;tart} {CCStl:"p} functioning. When exceeded this value while in
P&O method, MPPT will restart.)

- (VH)

2. Enter Scan step (current step width) and
Scan Tstep (step time) when searching
max power)

i : Currfent
(Scan step),(Scan Tstep)
®l4-2

1. Setwmin (Minimum step width{of first)) and wmax (Max step
width) and set PO Tstep (step time)

Power

> 2. Set the step width of P& OMethod)
Current The following two settings are made.

(wmin),(Tstep) (wmax),(Tstep)
(1) Scount : When the load changes in one direction, and the power
Change the step width in accordance is increased (or decreased) , change the step.\.'..'ltlth in

to the (SCount) and (Srate). accordance to the number of occurrence seriously.

(2) Srate (change rate) when changing the step width.

Bl4-3a
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*When (SCount) =3 _—

Procedure-2:: (MPPT operation by P&0O Method)

After finding the starting point, it will start to increase the current
at minimum step width (wmin) and step time (PO Tstep). As
the power increased, it will increase the current.

The initial condition is seen in the follow when the present step

width is given as (wnow):
{wnow) = {wmin)

When the power is increased continuously, the step width is
increased in accordance to the number of continuous

frequency.

The step width is increased if number of step width change
frequency (Scount) and continuous frequency are met.

The increase of the load step width is changed at the specified

change rate {Srate).

Itis shown as follow when the step width is given in (wnow’)

wnow'= wnow +wnow * SRate

This value is the present step width.

wnow = wnow’

Change width {wnow) increases up to maximum change

width{wmax).

®4-3b

MPPT CCICRICV ({4 : $f12.08%5] | E[i33 1 XPHA" # |35

Command

Description

Specification

MPPT : MODE{SP} {CC|CR|CV} {NL}

Select MPPT mode (CC -~ CR -~ CV)

MPPT:CC: START{SP} {NR2} {NL}

Set CC mode starting current of whole
scan’ unit : A

same

as CC range 2

MPPT:CC: STOP{SP} {NR2} {NL}

Set CC mode end current value at the
end of whole scan ' unit : A

same

as CC range 2

MPPT:CC: VL{SP} {NR2} {NL}

Set CC mode stop whole scan lower limit
voltage to P& > unit : V

same

as DWM range

MPPT:CC: VH{SP} {NR2} {NL}

Set CC mode stop whole scan upper limit
voltage to P&0 > unit : V

same

as DWM range

MPPT:CC:Wmin{SP} {NR1} {NL}

Set CC mode minimum current change
width at MPPT > unit : A

same

as CC range 2

MPPT:CC: Wmax {SP} {NR1} {NL}

Set CC mode maximum current change
width at MPPT > unit : A

same

as CC range 2

MPPT:CR: START {SP} {NR2} {NL}

Set CR mode starting resistance of
whole scan > unit @ Q

same

as CR range 1

MPPT:CR: STOP{SP} {NR2} {NL}

Set CR mode end resistance value at the
end of whole scan > unit: Q

same

as CR range 1
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MPPT:CR: VL{SP} {NR2} {NL}

Set CR mode stop whole scan lower
voltage to P& > unit : V

same as DVM range

MPPT:CR: VH{SP} {NR2} {NL}

Set CR mode stop whole scan upper
voltage to P&0 > unit : V

same as DVM range

MPPT:CR:Wmin{SP}{NR1} {NL}

Set CR mode minimum conductance change
width at MPPT > unit : Q

same as CR range 1
ex: 20Q=50mSiemens

MPPT:CR: Wmax {SP} {NR1} {NL}

Set CR mode maximum conductance change
width at MPPT > unit : Q

same as CR range 1
ex: 20Q=50mSiemens

MPPT:CV:START{SP} {NR2} {NL}

Set CV mode starting voltage of whole
scan ’ unit : V

same as CV range 2

MPPT:CV:STOP{SP} {NR2} {NL}

Set CV mode end voltage value at the
end of whole scan’ unit:V

same as CV range 2

MPPT:CV: IL{SP}{NR2} {NL}

Set CV mode stop whole scan lower limit
current to P& > unit : A

same as DAM range

MPPT:CV: IH{SP} {NR2} {NL}

Set CC mode stop whole scan upper limit
current to P&0 > unit : A

same as DAM range

MPPT:CV:Wmin{SP} {NR1} {NL}

Set CV mode minimum voltage change
width at MPPT > unit : V

same as CV range 2

MPPT:CV:Wmax {SP} {NR1} {NL}

Set CV mode maximum voltage change
width at MPPT > unit :V

same as CV range 2

MPPT: SCAN: STEP{SP} {NR1} {NL}

Set step value in whole scan >
1~2000count

60000 or 62500
count=Full scale

MPPT:SCAN: Tstep{SP}{NR1}{NL} | Set time step value in whole scan ° 10~2000ms
unit : ms
MPPT:PO: Tstep{SP} {NR1 Set time step value in P&0 > unit : ms 10~2000ms

NL}
MPPT:PO: TIME{SP} {NR1} {NL}

Set P& time > unit : sec

10~3600000sec

Set step width change rate

0.01~1.00=1%~100%

H
} (N
MPPT: SRATE{SP} {NR2} {NL}
{NL

MPPT : SCOUNT{SP} {NR1 } {NL}

Set step width change judgment step no

2~100

MPPT{SP} {ON|OFF} {NL}

Set MPPT start or stop test

MPP?{NL}

Read MPP value > format:” V,I,P”
(voltage, current, power) » If electronic
load echo ” END” mean no new MPP value
on memory

&5 f7]1: MPPT CC MODE

REM
MPPT:MODE CC

MPPT:CC:START 0.5
MPPT:CC:STOP 1.0
MPPT:CC:VH 13.0

MPPT:CC:VL 0.0
MPPT:CC:Wmin 0. 01
MPPT:CC: Wmax 0. 1
MPPT:SRATE 0.5
MPPT: SCAN: STEP 10
MPPT:SCAN: Tstep 10
MPPT:PO:Tstep 10
MPPT:PO:TIME 10
MPPT:SCOUNT 3

MPPT ON
MPP? = 12.418,1.0010, 12. 430
MPP? = 12.417,1.0020, 12. 441
MPP? = 12. 418, 1. 0020, 12. 442
MPPT OFF
MPP? = 12. 416, 1. 0020, 12. 440

MPP? = END
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i3 {72: MPPT CR MODE

REM

MPPT:MODE CR

MPPT:CR:START 24.0
MPPT:CR:STOP 12.0
MPPT:CR:VH 13.0

MPPT:CR:VL 0.0
MPPT:CR:Wmin 3000
MPPT:CR:Wmax 60

MPPT:SRATE 0.5
MPPT : SCAN: STEP 10
MPPT:SCAN: Tstep 10
MPPT:PO:Tstep 10
MPPT:PO:TIME 10
MPPT : SCOUNT 3

MPPT ON

MPP? = 12.411,1.0140, 12. 584
MPP? = 12.326,1.0110, 12. 461

MPP? = END
MPPT OFF

&3 y]3: MPPT CV MODE
REM

MPPT:MODE CV
MPPT:CV:START 8
MPPT:CV:STOP 12. 2
MPPT:CV:IH 1.1
MPPT:CV:IL 0.0
MPPT:CV:Wmin 0. 01
MPPT: SRATE 0.5
MPPT: SCAN: STEP 10
MPPT:SCAN:Tstep 10
MPPT:PO:Tstep 10
MPPT:PO:TIME 10
MPPT O

MPP? = 12.201, 1. 0020, 12. 225

MPP? = 12.201, 1. 0020, 12. 225
MPP? = 12.202, 1. 0020, 12. 226
MPP? = 12.190, 1. 0030, 12. 226
MPP? = 12.201, 1. 0020, 12. 225
MPP? = 12.201, 1. 0020, 12. 225
MPP? = 12.191, 1. 0030, 12. 227

MPP? = END
MPPT OFF
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AUTO SEQUENCE : S5JFRe | & [ 3548157 ¢ 3%
AUTO SEQUENCE COMMAND

RETURN

FILE {SP} {n}{ : | NL} n=1~9 1~9
STEP {SP}{n}{: I NL} n=1~16 1~16
TOTSTEP {SP} {n}{ : | NL} Total step n=1~16 1~-16

) m=1~10 n=1~15
SRR N m:STATE , n:BANK
T1{SP} {NR2}{: | NL} 0.1~9.9(s) 0.1~9.9(sec)
T2 {SP} {NR2} { ; | NL} 0.1~9.9(s) 0.1~9.9(sec)
SAVE { : | NL} Save “File n” data
REPEAT {SP} {n} { :  NL} n=0~9999 0~9999

AUTO REPLY

RUN {SP} {F} {n} { : NL} n=1~9 “PASS” or “FAIL:XX”

(XX=NG STEP)

% 4-9 AUTO SEQUENCE i

g

ﬁl&J §L

jramn §
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4.5 COMPLEX (HIFD S il f £ 113
mIBE

e e
331XF 333XF | 334XF/G| 33401F/G

Alus(3310F,11F,12F),

[PRESet : ] RISE{SP} {NR2} { ; | NL} v Y% v MA/us(3314F,15F,333
XF,334XF/G)
Alus(3310F,11F,12F),

[PRESet : ] FALL{SP}{ : NL} \ \% \ mA/us(3314F,15F,333
XF 334XF/G)

[PRESet : ] PERI|PERD : HIGH [ LOW v v v

{SP} {NR2} { ;I NL}

[PRESet : ] LDONV{SP} {NR2} { ;| NL} Y, Y% Y, Y%

[PRESet : ] LDOFfv{SP} {NR2} { ;| NL} v Y% v v

[PRESet : ] CC| CURR : {HIGH|LOW} v vV v

{SP} {NR2}{ ; INL}

[PRESet : ] CCl CURR{SP}{NR2}{ ; | NL} Y%

[PRESet : ] CP : {HIGH|LOW! {SP}

{(NR2}{ ; | NL} i i i

[PRESet : ] CRIRES : {HIGH|LOW! {SP} " v "

{(NR2}{ ; | NL}

[PRESet : ] CRIRES{SP}{NR2}{ : | NL} Y%

[PRESet : ] CVI VOLT : {HIGH[LOW} {SP} v v v

{(NR2}{ ; | NL}

[PRESet : ] CVI VOLT{SP}{NR2}{ ; | NL} Y%

gl?Fﬁgth(;I%TT?{c'l)l\hllLF}lG EERRERLOEET] -y, Y, Y, vV [33401F/G NO OPP

[PRESet : ] OCP:START {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v v

[PRESet : ] OCP:STEP {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v v

[PRESet : ] OCP:STOP {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v v

[PRESet : ] VTH {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v v

[PRESet : ] OPP:START {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v

[PRESet : ] OPP:STEP {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v

[PRESet : ] OPP:STOP {SP} {NR2}{;|NL} v Y% v

[PRESet : ] STIME {SP} {NR1}{;|NL} v Y% v v

. , , OFF/100~500000 Q)
[PRESet : | NTC:RES {SP{OFF|NR1}{;|NL} | V i+ 100
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E|ok
[PRESet : | VO{SP} {NR2} { : | NL} % Y%
[PRESet : | VD{SP} {NR2} { : INL} % Y%
[PRESet : | RD{SP} {NR2} { : | NL} % Y%
[PRESet : ] RR{SP} {OFF|NR2} { ;  NL} Y%
10-1000=10-
[PRESet : [FREQ {NR1}; { : | NL} V v 1000Hz
0=DC
[PRESet : |DIM:LEV {NR2} Y% v DIM LEVEL,0-10V
. : 0.01~0.99=1~99%
[PRESet : |DUTY {NR2}{ : | NL} Y% v S v e
[PRESet : |BW{SP} {LO|HI}{: | NL} Y, \Y;
[PRESet : JAVG{SP}{n}{ : | NL} Y% v n=1/2/4/8/16/32/64
. : n=1-99 ,SET LED
[PRESet : JLEDNO{SP}n}{ : | NL} Y% v S

2 49B PRI 2
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R 4

I

. , 8 H =k
331IXF 333XF 334XF/G 33401F/G

[PRESet : | RISE{?} { ; |NL} v Y, v HHE At
[PRESet : ] FALL{?} { ; NL} Y, v Y, HHE At
ffg&fﬁ% ]{F;'fﬁl'_l} PERD 2 el Y, Y, Y, T —
[PRESet : ] LDONv {?}{ : | NL} v Y, Y, V|
[PRESet : ] LDOFfv {?}{ ;| NL} Y, Y, Y, V|
E{P}TI{E\E? : ]CCICURR : {HIGH[LOW!} {?} vV v vV R
[PRESet : ] CCl CURR{?} { ;[ NL} Vo |t
|[I’:\’IIEI}ESet :]CP : {HIGH|LOW} {?} {; V St i
EP;F\|’ENSL§I : ]CRIRES : {HIGH|LOW} {?} v v v SO
[PRESet : | CRIRES{?} { : INL} Y,
%P;FTIIE\I?_? : ]CVIVOLT : {HIGH[LOW} {?} v " v ———
[PRESet : ] CVI VOLT{?} { ; | NL} v
1:NORMAL
2:0CP
[PRESet : ] TCONFIG {?}{;|NL} Y, Y, Y, vV |s.0pp
4:SHORT
33401F/G No OPP
[PRESet : ] OCP: START {?} {;|NL} Y, v Y, V|
[PRESet : ] OCP: STEP {?}{;|NL} Y, v Y, V|
[PRESet : ] OCP: STOP {?}{;|NL} Y, v Y, V|
[PRESet : ] VTH {?}{;|NL} Y, v Y, V|
[PRESet : ] OPP: START {?} {;|NL} Y, v Y, HitE it
[PRESet : ] OPP: STEP {?}{;|NL} Y, Y, Y, HtHE it
[PRESet : ] OPP: STOP {?}{;|NL} Y, v Y, HitHE it
[PRESet : | STIME {?}{;|NL} Y, Y, Y, HitHHH
[PRESet : ] VO {?}{;|NL} Y, Vo |
[PRESet : ] VD {?}{;INL} Y, Vo |
[PRESet : ] RD {?}{;|NL} Y, Vo |
[PRESet : ] RR {?}{;|NL} v OFF or ##Ht it
[PRESet : | FREQ {?}{;|NL} Y, Y,
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o e A A B9
R | ' ' '
331XF 333XF 334XF/G 33401F/G
[PRESet : ] DIM: LEV {?}{;|NL} Y, v Hit Ht
[PRESet : ] DUTY {?}{;|NL} #it
[PRESet : ] DIM {?}{;|NL} 0:OFF1:ON
[PRESet : ] BW {?} { ; | NL} 0:LO 1:HI

[PRESet : ] AVG {?}{: | NL}
[PRESet : ] LEDNO {?}{; | NL}

<|l<|< <<
<|<|<|<|<

e

| 4=
331XF 333XF 334XF/G‘ 33401F/G ff
- {HIGH | LOW }{SPHNR2} ; Vv Vv

LIMit : CURRent
| NL}
LIMit : CURRent : {HIGH|LOW }{?}{ ; INL}

IHT IL{SPKNR2}{ : TNL}

IHTIL {?}{ : TNL}

LIMit : POWer : {HIGH | LOW }{SP}{NR2}{ : [NL}
LIMit : POWer : {HIGH|LOW }{?} ; TNL}

WH [ WL{SPYNR2} : [NL}

WH WL {2}{ : TNL}

||_||v|it . VOLTage : {HIGH| LOW{SPHNR2} ;
NL}
LIMit : VOLTage : {HIGH|LOW {?}{ ; INL}

VHTVL{SPYNR2}{ : INL}
VHTVL {?}{ : TNL}

SVH| SVL{SP{NR2}{ ; [ NL}
SVH[SVL {?}{ ;[ NL}

<
<

B HHHH

HH# HHHH

HH# HHHH

A AT

B HHHH

<[ < <| < < <[ < << << <<
<[ < <| <l < <[ <] << << <<
<[ < <| <l < << << << <<
<[ < <| <l < <[ <] << << <<

B HHHH

%< 4-4B LIMIT FAJ"&J?‘
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AL
STAGEf; %] 5
[STATe : ] LOAD {SPXON|OFF} {; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y;
[STATe : ] LOAD {?}{; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y; 0:OFF1:0ON
[STATe : ] MODE {SP} {CC|CR|CV|CP} v vV Vv
{5 NL}
ES‘TI\?IT}e : ]MODE {SP}{CC | CR | CV | } v vV Vv vV
[STATe : ] MODE {LED}{ : NL} Y, Y,
0:CC 1:.CR 2:CV
3:CP 4:.LED
. . 331XF & 333XF no
[STATe : ] MODE {?} { ; | NL} \Y; v \Y; v D Mode
33401F/G no CP
Mode
[STATe : ] SHORt {SP} {ON| OFF} { ; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y;
[STATe : ] SHORt {?} { ; | NL} \% \ \ \ 0:OFF1:ON
[STATe : ] PRESet {SP} {ON|OFF} {; |[NL}| V \Y; \Y; \Y;
[STATe : ] PRESet {?} { : | NL} \% \ \ \ 0:OFF1:ON
STATe : ] SENSe {SP} {ON| AUTO } { : v v
NL}
[STATe : ] SENSe {SP} {ON| OFF } { ; | NL} \Y; V
0: OFF/AUTO 1 : ON
[STATe : ] SENSe {?}{; | NL} \Y; \Y; \Y \Y;
334XXF/G No AUTO
STATe : | LEVEI {SP} { LOW[HIGH} { : v v v
NL}
0: LOW
[STATe : ] LEVEI{?} {; | NL} \Y; Y, \Y;
1: HIGH
[STATe : ] LEV{SP} {LOW |HIGH} { ; | NL} \Y; \Y; \Y;
0: LOW
[STATe : ] LEV {?}{: | NL} \Y; Y, \Y;
1: HIGH
SJSTG : ] DYNamic {SP} {ON| OFF} { ; Vv Vv vV
[STATe : ] DYNamic {?} { ; | NL} \Y; \Y; \Y; 0:OFF1:0ON
[STATe : ] CLR{; |NL} \Y; \Y; \Y; \Y;
[STATe : ] ERRor {?}{ ; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y;
[STATe : ] NO {SP} GOOD {?}{ ; | NL} \Y; v \Y; v 0:GO1:NG
[STATe : ] NG {?}{; | NL} \Y; \Y; \Y; \Y; 0:GO1:NG
[STATe : ] PROTect {?}{ ; | NL} \Y; v \Y; v
[STATe : ] CCR{SPKAUTO|R2}{ ; |NL}
(NOTE 1) v e v e
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STATe : ] NGENABLE{SP}{ON| OFFX ;
NL}

, MODEL ,

STAGE COMMAND : : : REMARK
331XF 333XF 334XF/G 33401F/G |

[STATe : JPOLAR{SPH{POS|NEG}; |[NL} | V \Y; \Y; \Y;

[STATe : ]START{; |NL} \Y; \Y; \Y; \Y;

[STATe : |[STOP{; |NL} \Y; \Y; \Y; \Y;

[STATe : ] TESTING {?}{ ; | NL} Vv Vv Vv Vv 0 I:;EED

# 4-5B STAGE )&
AR OB ISR I

COMMAND

RETURN

[SYStem : ] CHANnel {SP} [A|B] {: | NL} Al B “for 333XF and 33401F/G

[SYStem : ] CHANnel {?X ; | NL} Al B “for 333XF and 33401F/G [A | B]
[SYStem : ] RECall {SP} {m [,n] }{ ; | NL} m=1~10 n=1~15

[SYStem : ] STORe {SP}{m [,n] { : I NL} m=1~10 n=1~15

[SYStem : ] REMOTE { : | NL} RS232/USB/LAN command

[SYStem : ] LOCAL{ ; | NL} RS232/USB/LAN command

[SYStem : ] NAME {?} { : | NL} “XXXXX”
[SYStem : J*RST { : | NL}

F 468 T

IR i ¢ ST R E g

COMMAND

| 331XF  333XF | 334XF/G 33401F/G

RETURN

MEASure : CURRent{?} : | NL} v v Y% Y% B A
MEASure : VOLTage{?} : | NL} v v Y% Y% B A
MEASure : POW{?} : | NL} v v v Y% B A
MEAS : VC{?}{ : | NL} v v v Y% HEHHE A A A

% 4-7B &
COMMAND

GLOBe : [STATe : ] PRESet {SP{ON | OFF | 1 | Vv Vv
O | NL} | —
GLOBe : [STATe : ] LOAD {SPHON | OFF | 1 Vv Vv Vv N
O | NL}
GLOBe : [STATe : | MODE {SP{CC | CR | CV | v v v *g
CPY; | NL}
GLOBe : [STATe : ] MODE {SPH{CC | CR |

. V V V V
CVIH: [NL}
GLOBe : [STATe : ] MODE {SPHLED }{: | NL} \Y; v *9
GLOBe : [STATe : | SHORt{SP{ ON | OFF | 1 | vV Vv *g
O | NL} ‘ |
GLOBe : [STATe : ] DYNamic {SPHON | OFF

j V V V *9
1] 0K [ NL}
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GLOBe : [STATe : ] LEVel {SPHHIGH | LOW | 1 | | , v v .
O | NL}
GLOBe : MEASure : CURRent {?}{ ; | NL} v v v Vv
GLOBe : MEASure : VOLTage {?}{; | NL} v v v Vv

# 4-8B GLOBE Hbf?%

Wﬁ_

. FqHEﬁ"*t —L*Stﬁ (A/Arms) °
?éﬁ SR (Q) -

FL_’%E‘F b £ (V/Vrms ) °

iﬁ[ﬁFFﬂH‘ Eﬁfd?:‘J} (ms) e

Sk SR (Hz) -
ﬁj}gfn“ﬁqqﬂj (W) e
VA Bk EGRE (VA) -

O 00N oL W

a. 3302F 12,1551 | Eamse
3310F r1.1 1450 |
BF LIS &
3312F r1.145) |
3314F r1.1 V5! |
331SF 1115 )

"o a0 o

AUTO SEQUENCE - SfAe | & | 358 & | 3%

AUTO SEQUENCE COMMAND

[
"]
m) .
H) .
H .
H

—_
—

i (SLEW-RATE ) Htib 2R if’[/ (5% (Alus) e

(*9)CR DYNZJfje » Ay A HEYI Frras

RETURN

(XX=NG STEP)

FILE {SP}{n}{ : | NL} n=1~9 1~9
STEP {SP} {n} { ;  NL} n=1~16 1~16
TOTSTEP {SP} {nX : | NL} Total step n=1~16 1~16

) m=1~10 n=1~15
SR Tl £ N m:STATE , n:BANK
T1{SP} {NR2}{ : | NL} 0.1~9.9(s) 0.1~9.9(sec)
T2 {SP} {NR2} { :  NL} 0.1~9.9(s) 0.1~9.9(sec)
SAVE { : | NL} Save “File n” data
REPEAT {SP} {n} { ; I NL} n=0~9999 0~9999

AUTO REPLY

RUN {SP} {F} {n} { :  NL} n=1~9 “PASS” or “FAIL:XX"

% 4-8B AUTO SEQUENCE

e

3
e
*
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4.6 iﬁfr ?’tﬁﬂ A%ﬁ;

4.6.1. PRESET %iﬂlﬁz‘a% = F[E&ﬂhgr%?ﬁ[[

RISE
Ff‘[?“ : [PRESet : JRISE {SP}{NR2}{ ; |NL}
[PRESet : JRISE 2 {: |NL}

A A (SLEW-RATE ) 914 75 -

T

W oz
= (%

SR AR N L I R E,jj AN oA 0 [ £ AV TR
(DYNAMIC ) o Eﬂjf (RISE) = [F(EJI:F (FALL) f JF%LEJ#L =t o

2. RG] fg?{ﬁﬁj ey 5] E‘(‘@’!IIJE‘\?T;EJ’ Al e
Betfisst ¢ f’”*%‘\ﬁ TUERf DY 4 1

4. N TR IR, S F“[Ei&fﬁtﬂﬁ‘ﬁj]? FIl 3302F i]i“-“’l‘[f‘fA ’T‘L['.FT)”’F%TJEI
VA T R e

5. HiGb LR T/r‘” T (AnS) > 3310F » 3311F » 3312F ©

6. Ff it B2 BT (mA/S ) 3314F > 3315F » 333XF » 334XF/G °

(O8]

FALL
125+ [PRESet: ] FALL {SP}( : INL}
[ PRESet : JFALL 2 {; INL)
P EEAIEY s (SLEW-RATE) o A -
%FIEJ :
L pIENGE L [ [ ] ?EFIEB«??(’HV@EﬁbE*JF:F’[E&FIﬂT ™ e
(FALL) = H] ] (RISE{ AR e 2 R
2. hNET [REEERHIRIEE JIHFW F’[E&@’?‘F‘Eﬂ*j HIl 3302F fﬁwﬁ‘f“‘“ = u?%‘g'ﬁﬁ
A A
3. WAk RS /r%rﬂ (A/uS) 3310F > 3311F » 3312F -
4. HbpEs ’iﬁ/f%?ﬂ (mA/S ) 3314F > 3315F » 333XF » 334XF/G «
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PERI or PERD
F=% © [PRESet: ] PERI| PERD : HIGH | LOW{SP}{ NR2}{ : INL}
[ PRESet : ] PERI|PERD : HIGH|LOW 2 { ; INL}
“fiE AR (DYNAMIC) FIliAY Tlow 1 Thighfi’
P -
[l (DYNAMIC ) F‘*@wwwﬁmfﬁﬁfjtﬁ TLOW = THIGHEI”J%’”E*} o
TLOW = THIGH fvp Jﬁ%tl;uﬁ FIERE JEW‘@#? VR AR
B ipgst | 35060 Bl JE’V‘%& 5 '*
Y TLOW fiy THIGH BYTfis s F’@B«ﬂ J{ﬁ*’aﬁ%ﬁ 3302F %ﬁ*ﬁfﬁ
S G I TLOW {5 THIGH Beff -
5. Witk ELEF) (mS) -

B o

LDONv
F4=% © [PRESet : ] LDONv (SP}{NR2}{ : |NL}
[ PRESet : JLDONv ? { : |NL}
Hjs& L EAFI LOAD ON FlEs -
wul] - I A R %JLF "I LOAD ON FES -
e Fla&@ﬁﬁa&ﬁu EGCC grﬁzﬁufw%@ JE”H*’*]%L[};’HT EIFE e L 75 CC mode
only) ,  BSFEH o &R, %Mﬁ%mF/3330F/3340F/G/33401F/G =]

LDOFfy
F4=t + [PRESet © ] LDOFfv{SP}{ NR2}{ : |NL}
[ PRESet : ] LDOFfv 2 {: |NL}
SRb %ﬂﬂ*ﬂ?@gv F‘ﬁ%& LOAD OFF s
S & F1#V LOAD OFF FEESffl «
e FIE]&%LP#E]&]EU B, ngl,r ?E[J‘T'ﬂ?:f‘@ﬁj JB‘"I%JL[;EJﬁ TV - BV CC mode
only) iR o & “QF' il i % 4 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 1

CURR : HIGH | LOW
%1 [ PRESet ]CC|CURR : HIGH|LOW{SP}{ NR2}{ : |NL}

[ PRESet : {5 INL}
I %Hpgﬁv Fla& HIGH|LOW Sl @ﬁ
wifl] WJE?*wa@%@&EF%Tﬂ’° R EOES (R TETE Tk

U R I SRIN (G (g F\IE\[”HH*IAJ?j%r"
@@w% ﬁﬁzﬁJ&%@¥5ff
IJ%y;uémﬁ% “:fFl—ﬂ FIE&EJ@J\%JF‘EHJ: 3302F *&\WFEKA IF' FTT“F’I

RO S
LOW fit J%J@hﬂ i o4 FIF‘ HIGH J%igﬁ”f‘ fili -
5. Wi £, —Lﬁfﬁ (A)

'_H

w oo

B
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4705 [PRESet : ] CC|CURR{SP}{ NR2}{ ¢ [NL}
[ PRESet : ] CC|CURR ? { 5 |NL)

O3 e I%JL%D?HWVFIE&%’F fifl o
S b{bjt %iw F’IE& »E&‘ EIJFjL?’F fill > FJ'AJEJT IR (W] = [
1. A EEh liﬁj JE)F%IJEWE E[E'lpﬁﬁ F o
2. E‘mﬂllﬁJ J‘ﬁ“‘ V‘E JE‘W?#F*ETS
3. %gu%’rgmﬁj [E&FIJﬁJ\%JFEﬁ 3302F E&?Fﬁf ;‘LHFSZ

%ap@%ﬁwiﬁg%ﬂﬁ
4, H‘EJJFFL‘[ (A)-

CP : { HIGH|LOW}

F5=% ¢ [PRESet:]CP: { HIGH | LOW}{SP}{ NR2}{ ; |NL}
[PRESet : ]CP : { HIGH|LOW} ? {: INL)

A s A I

U ¢ I R (AR pozhak o TR (W) -

'_H

CR|RES : {HIGH|LOW}
F= © [PRESet: ] CRIRES : { HIGH|LOW}{SP}{ NR2}{ : INL}
[ PRESet : ] CR|RES : { HIGH|LOW}? {: |NL)
B3« A IR -
S ﬁfﬂ_ﬁ t’?{g%% F‘iu%&ﬁi’%& CRUERIR > N ﬁEﬂjL I
LN SRR I £ T SRR Fﬁmﬁn,yﬂir
2. Yotk | ¢ f%+th§¢ﬁ&¥3r+
3. M IJQ*]T |1EH€F.’ —f3=4 FIE&EJE*’EEF‘EJJE 3302F fﬁwﬂffﬁ‘ [I:x qu‘# E1E
%ﬁwmw@kﬁ
4, L {N pwHK [;aj%id FIF= HIGH p J%quaj
5.@#5@@(

CR|RES
F=%© [ PRESet : ] CRIRES{SP}{ NR2}{ ; INL}
[ PRESet : JCRIRES? {: INL}
Pl F%JL*D;%FVF la& FHL e
SR LFHI:IH ik J% ] F@&FLE& IJ%)T [;gj ) J?JEHI‘ =AU lEIE] H
1 W$ﬂ@ PA*J&%PEE’%HMJ S
2. EWEU?J W'* «Tt JE‘?@#F*JIS
3. hMEAUE [}] )J; ’@ﬁj{ﬁ*%lﬁﬁf 3302F &%ﬁﬁ“LL & AR
< IS fFE‘EJY[ I PRI o
4. B SRERY (Q) -

CV : {HIGH|LOW}
F§% 1 [PRESet:]CV: { HIGH | LOW}{SP}{ NR2}{ ; |NL}
[PRESet : JCV : { HIGH|LOW} ? {; INL}
NE-?E@%WP@%@Q
1.
.

w2 ﬁjkﬂiﬁ”ﬁﬁ”?@@ SRR PR S I
A [H@@’%WHJ S
ﬂ;@ﬂ JE@ f’ﬂ‘r"fg(t J El(%ﬁ&d_r 5 i
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3, 'k IJFEZY#E!JTISE:[%J = /F-f FIE&EJ@J\‘&EF(EHJ: 3302F %ﬁﬁgﬁélr ]E = F,LJI

E&*f”r*‘ﬂ Jﬁﬁ;ﬂg
4. LOW E UL R HIGH fUR L -
5. Ff"ftr]kﬁj (V)
6.
CvV
F[?C * [PRESet : ] CV{SP}{ NR2}{ ; |NL}
[PRESet: JCV? {: INL)
Bl F%JL*D%?‘"TV FIE&?*’?‘E@
P FH Jﬂ%*— = FIE‘J& J%’ﬁﬁ;ﬁj Hbﬂ K Eff /[H! Fi
L. HVEIR @ HaE (Eﬁ lbjgﬂ;f@r
2. gmj@ SL ;tsﬁérﬁ Y i
3. F”;ﬂ’@\f@ »fa »E ﬁ’\*f“r*‘lﬁ 3302F *E"«Wfﬁf L‘rgﬁ
==l F[E&tﬂﬁpui B Qf‘iﬂ [;g“l
4, g #E[kﬁ] (V)
OCP: START

Fg=t+ [PRESet : ] OCP:START {SP}{NR2}{ : |NL}
[PRESet : ] OCP:START 2 {: |NL)
R %ﬂuﬂ%ﬁﬁv OCP 3zt }?(TF'JE”Q L o
I i% S FE [%%EU (ch)p U AR f(-START) -

_.E(

OCP: STEP

4791 [PRESet : ] OCP:STEP (SP}(NR2){ : INL}
[PRESet : ] OCP:STEP ? {; |NL}

2 Jﬁ? %Upgﬁv OCP [ ngj; IJ#r‘“f@,'F;ij; B o

Sy i_% IHFjﬂjr HEESEIZEOCP) Jﬁ?}%’i,é%d-STEF) °

_U

OCP: STOP
1%+ [PRESet : ] OCP:STOP (SP}{NR2){ : INL}
[PRESet : ] OCP:STOP ? {: |NL}
I3 ¢ AR OCP FRSF A Tt -
B F“ i% zp_}?uﬁ?ﬁP&»\%?EH%@(OCP)E@E*?#%LE(I-STOP) o

VTH
f7% 1 [PRESet : ] VTH {SP}{NR2}{ : INL}
[PRESet : ] VTH 2 {: [NL}
HliE F%ﬂcﬂr,%*fv OCP/OPP [k EJEE%&; ! E[!gi &r%i
Pl I T RL L OCP/OPP IS R b R s » rilj EEEE] mRN G
;&/ff#VTH { LRI OCP/OPP &FF

OPP: START
F4=% © [PRESet : ] OPP:START (SP){NR2}{ : |NL}
[PRESet : ] OPP:START ? {: |NL}
“JL_ %L%[lagjﬁVOPPiE‘U PRI %4_@
R ¢ I AR LF (CfPP)pJf% i3 [f(P-START) °
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OPP: STEP
f4=¢ : [PRESet : ] OPP:STEP {SP}{NR2}{ : |NL}
[PRESet : ] OPP:STEP ? {: |NL}
R %@Ll?ﬁv OPP WIEE ek il o
e ) ARLE o RARIRE(OPP)RVIERFT =4+ i (P-STEP) -

'_El

OPP: STOP
%1 [PRESet : ] OPP:STOP (SP}(NR2}{ : INL}
[PRESet : ] OPP:STOP ? {: |NL}
R A IVOPPIRE s s A Il o
P I AR AR (OPP)V s - T i (P-STOP) -

ma

TCONFIG
F4% © [PRESet : ] TONFIG (NORMALIOCPIOPPISHORT}{ : |NL)
[PRESet : ] TONFIG ? {; |NL)
ﬂrﬁ-%%%ﬁﬂﬁTWéﬁﬁﬁw*ﬁﬂﬁﬁ:°
SR :ALM | P132-Fi(NORMALIOCPIOPPISHORT) 73 HIJRL T8 (NORMAL) + 3
uulﬁx%?ﬁu {(OCP) » 3= (R FEHIZOPP) » i HZ4(SHORT)

STIME
F4 = [PRESet ] STIME {SP}{NRI}{ : |NL}
[PRESet : ] STIME 2 {: INL)
Rl ARV ﬂiﬁﬂff
- B R » RIS 0 RN -
féﬂ/(ms)

B

NTC
{4 :  [PRESet : | NTC:RES {SPHOFF|NRL}};|NL}
[PRESet : ] NTC:RES ? {;|NL}
Rlig L REAIEIVNTCVETE il -
] - ﬁﬁj RLFFENTC AT i - [ R ELOFF 5:4L100~500000 Qg ffl - et
ERI0Q > B ELQ -

OCP

’fﬁ?“i OCP?{: INL}

SibR TEY OCP HIFE J:E . fif o
Wi P RLOCP SRRt OCP ki -

OPP

Fﬁ?“ : OPP?{: INL}

His& gﬁy OPP =t [Jﬂﬁ @j

wul] - P kL OPP ISR A OPP v S fif -

MPPT

7% ¢ [PRESet * ] MPPT (SP) ONIOFF : INL)
HIE  MPPT( A s RS ON/OFF
S ¢ 1= £ 4LMPPT ON/OFF
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MPP

f"ﬁ © [PRESet : IMPP? { ; INL}

A - PV MPPRA ISR rR] - RpE A PRSI R R
] MPPEH[H'F‘?“”&%*%/?TT%/ ﬁg‘%« °

BW
fi=% ¢ [PRESet : ]BW{SP} {LO| HI} {; |NL)
[PRESet : ] BW{?}{ ; INL}
HliE s BEAIEIVBW Lo/H1
will] - EEBW LoHi il > [filfR ¢4 CC Mode (CR Rangel) =*CV Mode [l
%7 > CR Rangell FIJfRFY - (oo ¥V i £5H

AVG

H=% ¢ [PRESet ] AVG{SP) (n){ s |NL)
[PRESet : ] AVG{2}{ |NL}

MR F%L%pggﬁv ;ﬁﬁ{ﬁ#* RN o

W g*@ ji%ff?ﬁ“f VR R EACER SR MEAS AVG 1-64 L,
il | £,

LEDNO
7% ¢ [PRESet * ] LEDNO{SP}{n ; |NL}
[PRESet : ] LEDNO {2}{ ; |NL}
H3& SR AISIVLEDECE! Tﬂi!f"[ [lER01 -
V] ¢ 3340F/G / 3342F/GR EATIEL 190 » 3341F/G 2 LA £31~30 -

VO

frﬁ,ﬂ‘ : [PRESet : JVO{SP} {NR2} { : NL}
[PRESet : VO {?}{:INL}

HIE F%ﬂ&p?%qv LED VO -

L] el 4 FRRE S FIEIULED VORIV > T G R O s
rgj :

ij%iﬁlaeﬂﬂ' VOt EES <

L—LE'I?
'\_D

fi% ¢ [PRESet : JVD{SP} {NR2} { ; |NL}
[PRESet - 1 VD {?} {;INL}

HliE ?ﬂdf[@gﬁ/ LED VD’%‘@t

i IPF” Jtu%iruﬁ FIFNINLED VD"Hi|pjELp  F S > 3 FQH"&JEJJ: FAPES (N[
,FJ
I J %”&:ﬂ:'ﬁ%ﬂ[ﬂ[ VDR -

2 TEﬂHrk ,kqaj (V)

fi% * [PRESet © |RD{SP} {NR2} { ; |NL}
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[PRESet : 1RD {?}{;INL}
Jf F%’“ﬂu%ptiﬁv LEDRD [ -
= t b FIEVfIVLED RDJE e ) JED*]* =N
L ?A %Juﬂl?e[ﬂf RDJ= i -
E g JIE’ iH (Q) -

ffi=% ¢ [PRESet : ] RR{SP} {OFF|NR2} { ; INL}
[PRESet : 1RR {?}{:INL}
g I%ﬂ:%p%*fv LED RR [ o
U] ¢ Iy SRR FIENIVLED R B > T 4 R RO S
1. M %Hpamp' RR[ #w
2. Eﬂn‘m@w (Q) -
3. RREZLEDpHE B - ?ﬁELEDE{J%?@@' °

DIM LEV

fi=4 + [PRESet © IDIMLEV {NR2]
[PRESet : ] DIM: LEV {?}{;INL}

g F%’{ﬂl%ﬁ'v DIM LEV -

e I &F%ﬂ?&fﬂi ]JLEVELO 10V > ™ 52 45 8 I O I
1. =404 J f EAIFI LEVEL RS-
2. IR ELEREE (V) -

«_
iy

FREQ
ff : [PRESet : JFREQ {NR1}; { ; INL}
[PRESet : ] FREQ {?}{;INL}
HiE ?ﬂﬂﬂ‘%‘”‘/ FREQ -
S I"“A 1 #32ELED DRIVER lﬁfﬂﬂﬁuﬁ“} A O S
e &)E ﬂ@w%mﬁuﬁi
2 ?ﬂr*t

DIM

fi% * [PRESet * ] DIM {OFFION}{ ; |NL)
[PRESet : ] DIM {?}{;INL}

I ?*’ﬂ@‘ﬁv DIM -

o] ¢ I Rl R fION/OFE -

DUTY
fi=* ¢ [PRESet : ] DUTY {NR2} { ; |NL}
[PRESet : ] DUTY {?}{;INL}
Ml ?%ﬁ%ﬂv DUTY -
i) P 4 ¥R ELED MODE  [S#](Duty Cycle) » ™ 3 47 411 1L A Flgf -
1 E[FRE %LRDCE% PR B DUTY -
l‘ﬁjﬁi I(Duty Cycle) Ji' & £0.01~0.99=1%~99% Y|\ [ -

o §
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|_ L T5%
ol Duty Cycle

50%
Duty Cycle

—| |_| 25%
_ Duty Cycle

L.
>

462.LIMIT FEAFIVE FIEb2[# NG fio - [
[LIMit : JCURRent : {HIGH |LOW} or TH | IL
47 [LIMit] : CURRent : { HIGH| LOW}{SP}{ NR2 }{ ; |NL}
[LIMit] : CURRent : { HIGH|LOW} ?{: INL}
[IH | IL]{SP}{ NR2 }{ ; |NL}
MEIIL) 2(: INL)
%J@‘D%WVF @Sf;ﬁ’ﬂﬁi FNESL EF RS CC, CR mode ©

ﬂﬁf %‘ . Eﬂ L > Jf A0 Sink PR CSEEIEN LR > NG g AR

F AN GOOD

]:NO GOOD”

[LIMit : JPOWer : {HIGH |LOW} or WH | WL
F42° ¢ [LIMi : POWer : { HIGH|LOW}{SP}{ NR2 }{ : INL}
[LIMit] : POWer : { HIGH|LOW} 2 {; INL}
[WH | WL]J{SP}{ NR2 }{ ; |NL}
[WHIWL]? { : INL)
R AT Ry B L R S CP, CR mode ©

[ D IS Sink R BB NG i R A

;IJJ\_
P | [ IV PO I st (U (SR LR - NG 45T

wws{ 145 “NO GOOD”

F?ﬂﬁf Shak CURp PO Jizhes CURD @iie i IR > NG i IR

“NO GOOD” -

[LIMit : ] VOLtage : {HIGH |LOW} or VH| VL
2 ¢ [LIMit] VOLtage : { HIGH|LOW}{SP}{ NR2 }{ : |NL}
[LIMit] VOLtage © { HIGH|LOW} 2 {: [NL)
[VH| VLI{SP}{ NR2 }{ : INL}
[VH|VL]?{:
B e e S D

R L T L ’g S BURE NG R E AR R

“NO GOFOD

E}OOD" °

PRI L W RS I NG T IR A 7 NO
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[LIMit : ] SVH|SVL
4 [LIMit < ] {SVHISVL}{SP}{ NR2 }{ ; INL}
[LIMit : ] { SVHISVL} ?{: INL}

Bl ARV R F‘T{%&%’E&Eﬁ E R R RS Short IS o

wifh] ?%’f‘ﬁ%@%ﬁ” (=L ﬁ g AT IR - NG {5 A Eﬁ'ﬁkﬂ
“NO GOOD” »

[ELRERIO R S FRE I © NG £ D3R AN

463.STAGE REEFAIFIVE IFNOT [HINE

[STATe : ] LOAD {SP}{ON | OFF}
fit s [STATe : 1 LOAD{SP}{ON| OFF}{ : INL}
[STATe : JLOAD ?{; INL}
B3 e %ﬂgﬂ[g,@?fv?e;‘ F‘*, ﬁi_FIPB L['S!’?Eﬂ"f
B R ALY Sink _ffr i (LD ON W BT FIBNIHAL | F P Sink
[t - HiREED OFF B - I mﬁj (1 Sink Fif -

[STATe : ] MODE {SP}{CC|CR|CV|CP|LED}
4% © [STATe : MODE {SP}{CC|CRICV|CPILED}{ + INL)
[STATe : JMODE 2 { ; INL)
Hig %ﬁﬂ‘%wﬁf; AR TS B
= F[FJ : ?ﬁf’i’ FLJ[ g F[‘ - ["IZE[LUE’L:C '{/[[1 5{;‘ B Fi[ %jjv F"[ Eﬂ'ﬁé lﬁ:ﬁi =t ESﬁ » = [:H] Iﬂ
0111234 53HIf% CC|CR|CV | CP|LED &zt

331XF \Y} \Y} \Y} \Y}
333XF \Y V \Y \Y
334XFIG \Y} \Y} \Y} \Y} \Y}
33401F/G \Y \Y V \Y
* 49 F‘ FIINE T G

[STATe : ] SHORt {SP}{ON | OFF}

f79 0 [STATe : ] SHORt {SP}{ON|OFF}{ : |NL}
[STATe : JSHORt ? {: INL}

A A LG

et Hbﬂfjﬁ"%*—?ﬁ% FIEN [ IR © AR ON [ Py F[E& V'Vt V-

j%} ; iﬂr@%&{ﬂu  HUEEI L 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 91" f1#{

1 5111
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[STATe : ] PRESet {SP}{ON | OFF}
F=5 © [STATe: ] PRESet {SP}{ON | OFF}{ ; |NL)
[STATe : ] PRESet ? {: |NL)

MIE  EEAIREV S kA Imonitor (YUY o

SR e }’Eﬁ“ﬂ Epritts %Jv Imonitor Elﬁfélﬂ%ﬂ ° JE',%t ON [ - HlIF k2 ¥
Imonitor =~ V[t ﬁﬁj ’ F"F’?%EH i IEIJF'“?"“FI% Vi [;!ﬁ T 7Y OFF » JIFE A~ Imomtor A

f f

BELHE SILK fifi -

[STATe : ] SENSe{SP}{ON | OFF | AUTO}
f=4 0 [STATe: ] SENSe{SP}{ON | OFF | AUTO }{ : INL}

[STATe : ] SENSe ? {: |NL}
F3g F%L%p?a o FIE&LE%%{7 Fh VSENSE‘ff'
S e L_,’Eﬁggﬁvplgﬂ? Eg: “flﬁjﬁ\/i VSENSE# » 485, ON Eﬂj%@*
e VSENSET F I, OFF gzgﬁ@iﬁ“ﬁ%?“ L BT
3310F/3330F VSENSE:Z:Fith ON * AUTO - 1[%t AUTO ﬁ%h VSENSEJF‘ A i
B HEE F“{E&FI*’ES%_ ' VSENSE!mIV - ¥ VSENSE ¥t FICT‘E*E‘]J P AN ESRLE
ﬁ? SHEE 2oy FE?TTV
71 33401F/G | 3340F/G series VSENSE-TIFSONIOFF » ¥ /ffifi 55OFF

[STATe
i

1 LEVel {SP}{HIGH | LOW} or LEV {SP}{HIGH | LOW}
[STATe : ] LEVel {SP}{HIGH|LOW }{ : |NL}
[STATe : JLEVel ? {: |NL)

[STATe : ] LEV{SP}{HIGH |LOW 1{ : INL}
[STATe : JLEV? {: INL)

Rl I% EAFIVESE18 LOW A HIGH -

SR

JT

L LEV LOW BiEREE (CC) MRy - 45 LRre i e @i - frEmi (CR) 5
SN o RR{RIE AR - HEEFES (CV) ﬁf FH t’u’ii{%@%ﬁﬁ%*’é
-

2. LEV 1?.14;%3&%;# EJI‘ ) EFI_@&# H;Tﬁrlj%{];@ Iigdﬂi'ﬁ;:hﬁjjf > B S b EE
1 F%JL[E [m EFELAE o et %}E&%L@

3. 3340F/G Series LEV [fil 8% LEV HIGH

—m

[STATe : ] DYNamic {SP}{ON | OFF}
{41 [STATe : ] DYNamic{SP}(ON | OFF}{ : |NL)
[STATe : ] DYNamic ? {; |NL}
3 Fz&tg%p%*fvﬁa EIEVEY gﬁﬁuﬁ‘/fﬁﬁk E o
K
1. DYN ON - ERg0fE ( DYNAMIC )b «
2. DYN OFF bufifis (STATIC) fIii -

[ STATe : ] CLR
frF‘:L‘ : [STATe : JCLR{ ; |NL}
/aﬂﬁ?ﬁ TS T I Eififfﬁai%?% °

S3pA LFHHAJ"&J FL3ER% PROT % ERR %ﬁ* EEAN F* = = PROT » ERR FIT:’E%E'HFK
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= W0 o

[STATe : ] ERRor

f‘ : [STATe']ERRor 2 INL}

£ ,5 J’rf;ui I RURTE -

“F'FJ
1. ERR 2 %‘&"%Hiflﬁ% ( ERR ) F“}L‘{J‘F: s NR ST ﬁgﬂ;{kﬁ:pm“ﬁhfﬁg
2. ERR PRETEHFOERE - IR0 CLR AR ERR PSERTS B0 £

“ .

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2| Bitl Bit0
7 6 5 4 3 2 1 0

—— CH1 B

T

TR 5

-10 ERR ﬁkﬁ}?ﬁf’; i
it 0 @ CH1 _eﬁiff? |’
|F~r+7mﬁﬁ%4_tr“1”]ﬁf gl
l‘f‘j‘u 4 7 1~ E]E[Jﬁé[ﬁ%
Lp,jﬁ%itf“l”ﬁﬁj F AR U] W T R
RS I
Jr=ih SRR TR A ﬁ%ﬂfu (1 TRV A

bit 0~3 |0 = Off, 1 = Triggered CH13E &+ #i73L
bit 4 0 = Off, 1 = Triggered IR
bit 5 0 = Off, 1 = Triggered T REIY A

[STATe : ]NG ?

fﬁ,ﬂ‘: [STATe : ING? { : INL}

H3g @ ’g “”i7‘ |AY NG 185 -

R NG ? NG uﬁkp»ﬁv 03T NG (NO GOOD ) 7 4P » *1"%

NG f’ﬁ ﬂ%ﬁu °
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[STATe : ] PROTect ?
f‘ : [STATe : ]PROTect‘7{ : INL)
RIESEITG Y R o
%FIF
1. PROT‘?%*[H'F[E&EI TPV RTINS > "1 AL S OPP > "4"& A 8% OVP >
“gQ! %‘j FEOCP H %‘:4 FIF Iﬁ%’:{"&rju ik bi[‘r%ﬁ?
2. PROT ;RERTE Wi R » [0 0H] CLR (i K PROT ANEFGINERT
BSTERR E0”
Bit7 Bit6 ‘ Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl BitO
7 6 5 4 3 2 1 O

1ot OPP)
— SR HEAOTP)

iR OVP)
S ME(OCP)

bit 0 0 = Off, 1 = Triggered il W FE(OPP)

bit 1 0 = Off, 1 = Triggered HHARE [ (OTP)
bit 2 0 = Off, 1 = Triggered iﬁ}%ﬁ%ﬂ%‘ (OVP)
bit 3 0 = Off, 1 = Triggered i@?ﬁ,aﬁi% (OCP)

# 411 PROT 7%
[STATe ] CCR {AUTO|R2)

fT : [STATe : ] CCR {AUTO|R2}{ ; INL}

AJi% 1 2ECC MODE RANGE §‘4foRANGE 16l
52 : 7 AUTO RANGE 7F | ,g*r HRANGE it
AT gﬁu RANGEIL f)RANGE i &t RANGEII -

[STATe : ] NGENABLE {ON | OFF}

ff“ : [STATe : ] NGABLE {ON|OFF} {5 INL)

= F%L NG &y i}‘\f
S F%f& ON [ “”fﬁgﬁm NG HEIEE » R OFF A2 T f#7 NG
H#hye

[STATe : ] POLAR {POS | NEG}

F?“ : [STATe : ] POLAR {POS|NEG)} { : INL}

8 1 LR BT AL

] EEEAET R POS AT NEG [RIEFS -

[STATe : ] START

P?“‘ : [STATe : JSTART { 5 [NL}

] PR g

S Uik JFIE&?{% "B ﬁf[ﬁm?ﬁﬂ » PIFEVEGE (A8 TEST CONFIG(TCONFIG) I%{L_J/ ]
FEEE R s PR

[STATe : ] STOP
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ﬁw : [STATe : JSTOP { ; |NL)
Hisg e F'AH'QJ LIEWEJT '@LHF'[J

]
U ¢ 7] PV R <

[STATe : ] TESTING?
sl [STATe : ]TESTING”{ ; INL)

-
f ’5 J l:-l[ Rl JL‘{J‘FE
g ﬁur'ﬂ% L RS U 71 PR R BT 0
zﬁu:wm
*5'4 Iﬂ START
TESTING?
NG?
STOP

4.6.4.SYSTEM ?ﬁ—_’ﬂlﬁ?vﬁ%@ﬁ?#' AN T

[SYStﬁm : ]RECall {SP} m {, n}
ff [ SYStem : ] RECall{ SP }m{ .n }{ ; INL)
Rl P~ PUFRPR Y FIELINE -
i IF“FAH &Jt»p— PSR Y PGPSR mSTATE)=1~10 » n(BANK)=1~15  #1{A
Hipae el pa 7]JE% #ifls {79 > BANK BHE 3302F W[y BANK -
H] s RECALL 2> 15 PERLSRERIF VT2 2715 BANK FIBGIESYE
REC 3 P~ U JFE'H'F”;n”FJ@B‘ﬁJ‘F“ TR [Ifﬂjlﬂjﬁlw"t 43310F / 3330F /
3340F/G /3§401F/G T - BANK BARIED 3302F SR [19 BANK -

[SYStem : ] STORe{SP}m{,n}
1?:& : [SYStem : ] STORe{SP}m{,n}{ : |NL}
Bl I%F«a&ﬁkrwurawafh
FIFJ: P £ F s P EIF YR mSTATE)=1~10 » n(BANK)=1~15 = 415 i
£53310F / 3330F / 3340F/G -Ffmﬁﬁ i [+ BANK BAGZAG 3302F AT 10
BANK

H]: STORE 2 15 & @B SEAIFREEET 2 3157 15 BANK 1
STOR 3 % [FEIEUINEERE JFE’EET 3 A [[F/Jf F'J%’J”’E 3310F / 3330F /
3340F/G / 33401F/G 9] Ei]‘ BANK %?k??\" 3302F FEEE-fY BANK e

331XF | 333XF 334XFI/G 33401F/G

BANK(n) 15 15 15 15
STATE(m) 10 10 10 10
TOTAL STATE 150 150 150 150

[SYStem : ]| NAME ?

f‘ D [SYStem : INAME 2 {: [NL}

JL_ : EEFV [H'JF—f_J F’l%&ﬁw“ﬁf?f’
e+ I %&I‘E' it FIEM%W’J*[JEFF il ﬂ‘ﬂ?ﬁ oA HPESR A
“NULL” i/[l%ﬂly 4 A SR e 2
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MODEL

3310F 3330F 3340F/G | 33401F/G
3311F 3332F 3341F/G

3312F 3336F 3342F/G

3314F 3343G

3315F

ERRVIEES T E )

[SYStem : 1*RST
f’ [SYStem : ] *RST { : |NL}
i AH 330XPRSIEE
el © ) RLARB30XFRAE A | T I A

_V4_

[SYStﬁm * JREMOTE
{20+ [SYStem : | REMOTE | INL}
PRE:f HIE " REMOTE Y (RS232/USB/LAN il -
S T ,g[m RS232/USB/LAN IS ERE 77 ™ 4]
[SYStem : ] LOCAL
fﬁ:h - [SYStem - ]LOCAL{ +INL)

' FREE] REMOTE SIS (RS232/USB/LAN ;J! I
*‘ﬁf Fhﬁiﬁl RS232/USB/LAN fAHIE AR I 7 1= 43 -

j—

4.6.5.MEASURE &I F5="¢ ’[Eﬁzp@gg'ﬁr}%jm%ﬁ&p@gm;@

MEASure : CURRent ?
fF‘:“ : MEASure : CURRent ? { 5 |NL)
P VT FIE&]E[J?Zﬂ'
e s @t s '*#5\77*%’T%F”%7[;@ » HHE G i*ﬂﬁ (A)-

MEASure : VOLTage ?
rf“ : MEASure : VOLTage ? { 5 |NL)
H3& . ﬁj‘ﬂfy [HIJF_f—J F]EB}FILJ"FET‘T%[{
wult] - @S A A et BRIV o JTOEEL ISR (V) 0

MEASure : POWer ?

7% MEASure £ POWer? { INL)

HlE ?'Vfd P IR o

e RS 'Héwifuﬁ%w%@  EHE LR (W)

MEAS : VC?
f:\ : MEAS : VC 2 { 5 INL)
Rl ;eﬂv,g i i I S A
EM [H' EH‘“ Tf‘*“ T HHHE A S AT 0 DY “”E‘m}ﬁ E E‘J{il 1NN '”glm;aj £ 3*
B I;EF' °
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ffifé#— ~ 3310F =% GPIB AH=VEa(y|

C ?ﬁéﬁﬂ?“ i ]
/* Link this program with appropriate *cib*.obj. */

/* This application program is written in TURBO C 2.0 for the IBM PC-AT compatible. The National Instruments
Cooperation (NIC) Model PC-2A board provides the interface between the PC-AT and a PRODIGIT MPAL
ELECTRONIC LOAD. The appropriate *cib*.obj file 18 required in each program to properly link the NIC board to C
LANGUAGE. and include the <decl.h.> HEADER FILE to C LANGUAGE. */

#include <stdio.h>

#include <dos.h>

#include <math.h>

#include "decl.h"/* NI GPIB CARD HEADER FILE */

main()
{
char ouster[20],rdbuf[15],spec[10];
int 1,ch,load;
/* Assign unique identifier to the device "dev5" and store in variable load. check for error. ibfind error = negative
value returned. */
if((load = ibfind("dev5")) < 0)/* Device variable name is load */
{ /* GPIB addressis 5 */
printf("\r*** INTERFACE ERROR ! ***\a\n");
printf("\r\nError routine to notify that ibfind failed.\n");
printf("\r\nCheck software configuration.\n");
exit(1);
}
/*  Clear the device */
if((ibclr(load)) & ERR);
{
printf("INTERFACE ERROR !\a");
exit(l);

}
clrser();
/* Clear load error register */

ibwrt(load,"CLR",3);

ibwrt( load,"NAME?",5); /*  Get the 3310F series module load specification */
delay(100);

strset(rdbuf,"\0"); /*  Clear rdbuf string buffer */

strset(spec,"\0"); /¥ Clear spec string buffer */

ibrd(load,spec,20);

if (spec[3] =='9")
printf("\n 3302F series specification error !");
/*  Set the channel 1, preset off, current sink 1.0 amps and load on commands to the load. */
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[*

[*

ibwrt( load,"chan 1;pres off;curr:low 0.0;curr:high 1.0;load on ",43);
ibwrt( load,"meas:curr ?",10);

delay(100);

Get the load actially sink current from the load  */

1brd( load,rdbuf,20);

go to local. */

ibloc(load);
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BASICA i = ]
LOAD DECL.BAS using BASICA MERGE command.

100 REM You must merge this code with DECL.BAS
105 REM

110 REM Assign a unique identifier to the device "dev5" and store it in variable load%.
125 REM

130 udname$ = "dev5"

140 CALL ibfind (udname$,load%)

145 REM

150 REM Check for error on 1bfind call

155 REM

160 IF load% < 0 THEN GOTO 2000

165 REM

170 REM Clear the device

175 REM

180 CALL 1ibclr (load%)

185 REM

190 REM Get the 3310F series module load specification
195 REM

200 wrt$ = "NAME?" : CALL ibwrt(load%,wrt$)
210 rd$ = space$(20) : CALL ibrd(load%,rd$)
215 REM

220 REM Set the channel 1, preset off, current sink 1.0 amps and load on commands to the load.
225 REM

230 wrt$ = "chan 1;pres off;curr:low 0.0;curr:high 1.0;load on"
240 CALL ibwrt(load%,wrt$)

245 REM

250 REM Get the load actially sink current from the load

255 REM

260 wrt$ = "meas:curr?" : CALL ibwrt(load%,wrt$)

270 rd$ = space$(20) : CALL ibrd(load%,rd$)
275 REM

280 REM Go to local

285 REM

290 CALL 1bloc(load%)

2000 REM Error routine to notify that ibfind failed.
2010 REM Check software configuration.
2020 PRINT "ibfind error !" : STOP
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Ff#= ~ 3302F USB [ 2 i
1. 4£USB DRIVER > #u~ A% = USB\SETUP\ [!&™  “PL-2303 Driver Installer.exe”

InstallS hield Wizard |

. ‘Welcome to the InstallShield Wizard for PL-2303
USB-to-Senal

The InstallS hield® Wizard will install PL-2303 USB-to-Serial
onh your computer. To continue, click Next,

InstallShield Wizard

InstallShield Wizard Complete

InstallShield already successfully to installed PL-2303
USB-o-Serial diiver. Please press [Finish] button to close and
out of InstallShield.

If you have been plugged cable on PC before run this setup,
please unplug and then plug cable again for systemn detect this
device!

< Back Eaneel
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2. PHEFR Y LE
Port(COM3) » }{{[ BAUD-RATE F:%[z“ﬂ 115200bps " Flow control F £% Hardware » & I3[ ffu "]
COM3 417 3302F -

K USB 5t 3302F % PC - 175 PC KL R USB o Serial

System Properties K E3

General Device Manager | Hardware Profiles | Performance |

% iew devices by type " “iew devices by connection

@ Display adapters ;I
52 Floppy disk controllers
528 Hard disk controllers
-8 Keyboard
= Monitors
-7y Mouse
-E@ Metwork adapters
¥ Ports [COM & LPT)
- _j Communications Port [COM1)
i Fvyf Communications Port [COM2)
i J__\," Printer Part [LPT1)
B R LIS E Lo Serial Port [COM?3)
% Sound, video and game controllers

T-E-E-E-E-F-E-E

- System devices
; Urniversal Serial Bus controllers
Uriverzal Sernial Bus controllers —
Properties | Refresh | Femaove I Prirt... I
T e
Prolific USB-to-Serial Comm Pork {COM3) Properkie d |

General Port Settings I Drriveer I

Bits per second: [115200 =l
Data bits: |2 [
Paiity: [None —

Stop bits: [1 =

Elove contral: | [SE=REE]

Advanced. . Bestore Defaults I

ak. I Cancel
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Fii$R ~ 3302F LAN [ 2 [32PH
. }{fj/ 3302F j%l“%"ﬁ@, }%_F“Fﬁ?ﬁ'l@& “]ﬁf’ﬁq@{,j ot %%‘T” B & 55Ul -

. SR AR FLANE ISR LRI P EE R AR, SNBSS A
LN BTG, I AR, S

&Eﬂ'u:-.mat1--1:311:3..@:&1‘ _|- _ID ﬂ
View Config
IP Address Subnet Hask MAC Address Device ID

192 _.168.16.123 255.255.0.0 88-81-3D-7B-5F-F5

Devices detected I 1

= R R O TS, R Config 1Y SetlP Address, ¢RI H

ZetIP Addres:

IP Address 192.168.16.123

Subnet Mask |255_255_|]_|] Cancel'

W.ﬁ%ﬁ%‘FB$%E%IPAMm$kﬂhﬁmhh%(ﬁ%ﬁ%ﬁﬁ“ETW@LWEF“JVﬁ% <L fifr)
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%ﬁ 2 Setup Device, §7H R0 FEL.

Controller Setup

Network link speed [ Auto

DHCP client Enahle w

TCP Server »

| TCP Server

Destination IP address / socket port

(TCP client and UDP)
Comnection

TCP socket inactive timeout {minutes)

Serial /O settings (baud rate, parity,
data bits, stop hils}

s RN
Sopavad | I

116200 »| N % |8 » |1 »

& ﬁaﬁ?ﬂ IR I/F%JL@

— = \O 00 ~J O L &~ L DN

— = e e
ISANNANF IR

IP Address : ﬁ"ﬁ IP fb i1

Subnet Mask : = A E

Gateway Address : i3 7 % il

Network link speed : “Fﬁ, 5 hﬁsﬁi} L AUTO

DHCP client : E4fiE IP ]%JL PR EL nable

Socket port of HTTP setup : £ 80, & Fs

Socket port of serial I/O : ﬁ%%@_ﬂ 4001 ) EI‘SP Server

Socket port of digital I/O : F 2728 5001 » TCP Server

Destination IP address / socket port (TCP client and UDP) Connection ”%TJ: ‘\E
TCP socket inactive timeout(minutes) * %75 N 77 & i A8 Bl » F%Jgg B
Serial I/O settings (baud rate, parity, data, bits, stop bits) :

0 * 115200, N, 8, 1
Fntelface of serial /O & [ ] RS232 (RTS/ CTS)

Packet mode of serial input : 5‘5?[’5@3 Disable,?!%ﬁ% E
Device ID : ¥z 5, = EI&F%JL’

Report device ID when connected :

Setup password : fi’ g‘;‘{iéﬁi 'HEF ;& '3*%{
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&P ~ 3300F/3302F/3305F Mainframe Auto. Sequ function provide EDIT,
ENTER, EXIT, TEST and STORE 5 keys operation.

Edit mode

1. Set mode, Range, current level --- Load Setting and Load ON
2. Press STORE key to store the load setting in memory bank
3. Repeat 1~2, for the sequence load setting.

4. Press EDIT key of 3300F mainframe.

5. Press 1~9 number key program number.

6. Press BANK up/down key to select memory bank.

7. Press STATE up/down key to select memory state.

8. Press ENTER to next step.

9. Repeat 6~8 to edit Step of sequence

10. Press STORE to confirm the step

11. LCD shows “REP.” to setting repeat count.

12. Press up/down key to set repeat count of sequence loop.
13. Press STORE to confirm the sequence edit.

Test mode
1. Press TEST key of 3300F mainframe,

2. Press 1~9 number to select sequence number
3. Press ENTER to execution the sequence
4. The LCD shows “PASS” or “FAIL” after testing.

Example Sequence
In this example, we will create a program based on following Figure.
The program executes steps 1 to 8 on sequence.

Step ExecutionTime

-
11 DA ]
S
18]
=
= 5A I SR SN I [N SR N I
EI
S
o
1A = —
QA 11213 1 4 15 6 7 8
Sequence Number Step Number Current Value Execution Time(T14+T2)
3 1 1A 200mS
3 2 S5A 200mS
3 3 1A 400mS
3 4 S5A 400mS
3 5 1A 200mS
3 6 10A 200mS
3 7 1A 200mS
3 8 0A 200mS
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Creatmg the program
Setting the Load current level and store to bank 3 state 1~8
2. Set the operation mode
Press the mode key to CC mode.
3. Set the range
Press RANGE key to force range 2
Press Load ON

Set the current value as step 1~8 and store to memory bank 3 state 1~8
Press EDIT key of 3302F mainframe

Press sequence number 3 to edit the sequence

Press up/down key to memory bank 3 and state 1

9. Press ENTER key to confirm the sequence memory
10. Press up/down key to setting execution time(T1+ T2)
11. Press ENTER key to confirm the sequence step

12. Repeat 7~10 to setting step 1~8

13. Press STORE key to confirm step 1~8

14. Press up/down key to 1 to repeat one time (initial).
Press STORE key to confirm the repeat count.

Sl NS

Testing Waveform

Tek ol i Pos: 990,05
+

K 250ms
25-%ep-05 0317
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ffif&&=r : Short, OPP and OCP JHJER&S (7]
@_*‘n%’ipﬂﬁfu Short ,OVPHIOCP,J[I ™ -

SHORT ?E}HZL B

%JL*FJF-J jjﬂ JLTCONFIG SHORT > £ S00ms > Ff] ﬁF’ﬁEU%‘Short, ’ Hff; VHIES
R e 0 R . i ot

REMOTE ( Set Remote )

TCONFIG SHORT ( Set SHORT test function )

STIME 500 ( Sets short time to 500ms time)*

START ( Start SHORT testing )

TESTING? ( Ask Testing? 1 © Testing > 0 : Testing End )

STOP ( Stop SHORT testing )

_*1f 500 1s replaced with O the short test is continuous until STOP command
OPPi[*

= fr » #ETCONFIG OPP = LTy E? BW LI A LA - R
s Bllop 06V - e w A{ ﬂ« s g
P BTG PP AL R B 1 T R il OPP ot

Hef > LHEIJ

REMOTE ( Set Remote )

TCONFIG OPP (Set OCP test)

OPP:START 3 ( Set start load watt 3W )

OPP:STEP 1 (' Set step load watt W)

OPP:STOP 5 ( Set stop load watt SW )

VTH 0.6 (Set OPP VTH 0.6V )

WL 0 ( Set watt low limit OW )

WH 5 ( Set watt high limit SW)

NGENABLE ON ( Set NG Enable ON)

START ( Start OPP testing )

TESTING? ( Ask Testing? 1 : Testing > 0 : Testing End )

NG? ( Ask PASS/FAIL? » 0 : PASS » 1 : FAIL)

OPP? ( Ask OPP watt value )

STOP ( Stop OPP testing )

OCP? n,

%F wm*‘&i@fA ¢ TCONFIG OCP - <L} giﬁuﬁ? 3A > Pz ﬁ%m G1A %{@ i+

m&;ﬂ; 0 %“JL OCP Pzl i 1 EF*() 6\/ £ [; FI0A > A ng;r, A F%JL
Fﬁfﬁlﬁ g BN U IE ’ ﬁ?:flgﬂﬁﬂ f JEIJ DT T JEH:*\ DHIRRSED)
] OCP giﬁug\m G Ll
EMOTE ( Set Remote )
TCONEFIG OCP (Set OCP test)
OCP:START 3 ( Set start load current 3A )
OCP:STEP 1 (' Set step load current 1A )
OCP:STOP 5 ( Set stop load current 5A )
VTH 0.6 (Set OCP VTH 0.6V )
ILO ( Set current low limit 0A )
IHS5 ( Set current high limit 5A )
NGENABLE ON ( Set NG Enable ON)
START ( Start OCP testing )
TESTING? ( Ask Testing? 1 * Testing > 0 : Testing End )
NG? ( Ask PASS/FAIL? » 0 : PASS » 1 : FAIL)
OCP? ( Ask OCP current value )

STOP ( Stop OCP testing )



	3302F-NTC
	使用手冊
	S/N: 9003302F08 REV: A
	SAFETY SUMMARY
	The following general safety precautions must be observed during all phases of operation, service, and repair of this instrument. Failure to comply with these precautions or with specific warnings elsewhere in this manual violates safety standards of ...
	GENERAL
	This product is a Safety Class 1 instrument (provided with a protective earth terminal). The protective features of this product may be impaired if it is used in a manner not specified in the operation instructions.
	ENVIRONMENTAL CONDITIONS
	This instrument is intended for indoor use in an installation category I, pollution degree 2 environments. It is designed to operate at a maximum relative humidity of 80% and at altitudes of up to 2000 meters. Refer to the specifications tables for th...
	BEFORE APPLYING POWER
	Verify that the product is set to match the available line voltage and the correct fuse is installed.
	GROUND THE INSTRUMENT
	This product is a Safety Class 1 instrument (provided with a protective earth terminal). To minimize shock hazard, the instrument chassis and cabinet must be connected to an electrical ground. The instrument must be connected to the ac power supply ma...
	power cable, with the third wire firmly connected to an electrical ground (safety ground) at the power outlet. Any interruption of the protective (grounding) conductor or disconnection of the protective earth terminal will cause a potential shock haza...
	FUSES
	Only fuses with the required rated current, voltage, and specified type (normal blow, time delay, etc.) should be used. Do not use repaired
	Fuses or short circuited fuse holder. To do so could cause a shock or fire hazard.
	DO NOT OPERATE IN AN EXPLOSIVE ATMOSPHERE.
	Do not operate the instrument in the presence of flammable gases or fumes.
	KEEP AWAY FROM LIVE CIRCUITS.
	Operating personnel must not remove instrument covers. Component replacement and internal adjustments must be made by qualified service personnel. Do not replace components with power cable connected. Under certain conditions, dangerous voltages may e...
	DO NOT SERVICE OR ADJUST ALONE.
	Do not attempt internal service or adjustment unless another person, capable of rendering first aid and resuscitation, is present.
	DO NOT EXCEED INPUT RATINGS.
	This instrument may be equipped with a line filter to reduce electromagnetic interference and must be connected to a properly grounded receptacle to minimize electric shock hazard. Operation at line voltages or frequencies in excess of those stated on...
	DO NOT SUBSTITUTE PARTS OR MODIFY INSTRUMENT.
	Because of the danger of introducing additional hazards, do not install substitute parts or perform any unauthorized modification to the instrument. Return the instrument to a PRODIGIT ELECTRONICS Sales and Service Office for service and repair to ens...
	Instruments which appear damaged or defective should be made inoperative and secured against unintended operation until they can be repaired by qualified service personnel.
	Company Name: PRODIGIT ELECTRONICS CO., LTD
	Address: 8/F, No.88, Baojhong Rd., Sindian District, New Taipei City, Taiwan
	Declares under sole responsibility that the product as originally delivered
	Product Names: DC Electronic Loads
	Model Numbers: 3310F, 3311F, 3312F, 3314F, 3315F, 3330F, 3332F, 3336F, 3340F/G,
	3341F/G, 3342F/G, 3343G, 33401F/G, 3300F, 3302F, 3305F
	(And other customized products based upon the above)
	Product Options:
	This declaration covers all options and customized products based on the above products.
	Complies with the essential requirements of the Low Voltage Directive 73/23/EEC and the EMC Directive 89/336/EEC (including 93/68/EEC) and carries the CE Marking accordingly.
	EMC Information:
	Class I a sample of the product has been assessed with respect to CE-marking according to the Low Voltage Directive (73/23/EEC& 93/68/EEC) and EMC Directive (89/336/EEC,92/31/EEC, & 93/68/EEC) and  Found to comply with the essential requirements of th...
	The Standard(s) used for showing the compliance and the full details of the results are given in the Test Reports as detailed below:
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	第一章、簡介
	Model 3302F 電子負載機框乃是為了 3310F /3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列抽取式電子負載模組而設計的 1 組控制機框，可滿足 1 組輸出的電源供應器測試。目前本公司產生的 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列抽取式電子負載模組的簡單規格如表 1 – 1 所示，詳細規格請參考各系列電子負載使用手冊，或與本公司營業部聯絡取得詳細資料。
	表 1-1 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列簡單規格表
	特性

	Model 3302F 是一個操作簡單、價格經濟型的 1 組電子負載機框，包含下列特性：
	電子負載模組採用可抽取式設計，方便更換不同規格之電子負載模組，並且能識別模組的型號。
	可任意使用組合安裝 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列抽取是電子負載模組。
	對於 3310F/3330F/3340F/33401F 系列電子負載模組，3302F 可儲存/呼叫 10 種電子負載狀態設定項目，且有 15個 BANK，共有 150 種電子負載狀態設定。
	具有單機自動測試功能。
	具有 RS232/GPIB/USB/LAN (選用) 界面功能，可連接 PC，NOTE BOOK PC 等作自動測試。
	對機框內部散熱風扇採用智慧型控制，節約能源。
	標準配備
	Model 3302F 主機  1 台
	BNC-BNC 電纜線，長度 1 米  1 條
	Model 3302F 使用手冊           1 本
	三端式電源線                    1 條

	選用配備
	GPIB+RS232 介面
	RS232 介面
	GPIB 介面
	USB 介面 + USB DRIVER CD。
	LAN 介面 + LAN DRIVER CD。
	遙控器9933
	GPIB 纜線長度 1 米。
	GPIB 纜線長度 2 米。
	USB TYPE A to TYPE B 連接電纜線長度 1.8 米。

	規格

	表 1-2  3302F 規格表
	第二章、安裝
	安裝前的準備

	3302F 電子負載機框於出貨前都己經過嚴密的品質檢驗，如果機框於運輸過程遭受損壞時，請您就近聯絡博計電子的經銷商或直接與本公司營業部聯絡。
	電源的設定與檢查

	3302F 電子負載機框可以工作於交流電源 100 / 115V 及 200 / 230V，工作電壓標示於後面板電源輸入端附近，使用前請先確定標示的工作電壓與您的使用電壓是否相同，如果您的使用電壓與 3302F 電子負載機框所標示的工作電壓不同時，請依照以下的步驟重新設定工作電壓。
	關閉 3302F 電子負載機框前面板之電源開關 ( 0 的位置)。
	設定開關位於機框後面板上，請參考圖 2 - 1 設定正確的工作電壓，電壓的設定說明如
	下：

	a.設定開關到 115V 位置即設定使用電壓為 100 / 115 V。
	b.設定開關到 230V 位置即設定使用電壓為 200 / 230 V。
	※ 100 及 200 伏特為日本之電源規格，僅提供給日本地區選配使用。
	圖 2-1 電源設定圖
	保險絲的更換

	本產品更換電源保險絲請按照如下程序更換
	確認保險絲的安裝是否正確，如果必要時，請一併更換正確的保險絲，以標準品如圖2-2
	所示100V/115V使用規格為T1A/250V (5*20mm)，200V/230V使用規格為T0.5A/250V
	(5*20mm)。
	保險絲座位於交流電源插座下方，檢視保險絲前務必先拔除電源線，以避免電擊的危
	險，取出保險絲座時，圖 2 - 2 所示可以使用一把較小的平頭螺絲起子，換上如表 1 - 2
	所示正確規格的保險絲。
	置回保險絲座，插上電源線後即可。

	圖 2-2 保險絲座
	接地需求

	T0.5A/250V (5*20mm)
	T1A/250V (5*20mm)
	保險絲座位於交流電源插座下方，檢視保險絲前務必先拔除電源線
	避免火災或是電擊，這產品內使用的保險絲所使用的地區的區域內有安全標準。
	任何使用的不正確保險絲或者短路保險絲座，將極端危險並且將被嚴格禁止。
	更換保險絲之前，如有異常氣味或者異常的噪音請立即停止使用並且要求維修。
	電擊危險
	為了避免機殼因漏電時而造成危險，電子負載強烈要求使用三端式的電源線，並且電源配線接地皆需正確和完整。
	環境需求

	為了保持 3302F 電子負載機框可以正常地操作，建議操作環境的溫度應位於攝氏 0℃～40℃ 之間，最佳的工作環境溫度為攝氏 25℃±5℃。
	維修及校正服務

	如果 3302F 電子負載機框故障或需要校正時，請於機框上貼上標示有所有人 ( 公司行號部門人員 ) 的標籤，並指明為校正服務或者維修服務，然後通知博計電子的經銷商或者直接與本公司聯絡。
	清潔方式

	使用一塊柔軟或者潮濕的布清潔本產品。
	開機

	● 開機確認
	關閉 3302F系列電源開關。
	確認電源線是否正確連接。
	確認 3302F 系列負載輸入端沒有連接任何輸入。
	打開 3302F 系列的電源。
	GPIB & RS232 介面功能

	在你清潔產品之前，請將本產品電源關掉和拔下電源插頭。
	・請不要使用能改變這個苯或丙酮那樣的塑膠的性質的任何有機溶劑。
	・請注意任何液體不可滲入本產品。
	GPIB+RS232 連接器位於 3302F 電子負載機框的後面板，用於連接 GPIB 控制
	器( CONTROLLER ) 或 RS232 通訊埠。
	GPIB 及 RS232 介面同一時間僅可使用一種，若要更換介面時必須重新開機。
	GPIB 連線時有二點較為重要的限制如後所述：
	包含 GPIB 控制器 ( CONTROLLER ) 在內，所有裝置不能超過 15 台。
	GPIB 連接器電纜線長度最長為 2 米，裝置連線後其總長不可超出 20 米。
	RS232 母座 (FEMALE) 連接裝置於背面板上，此連接裝置與電腦 RS232 連接埠
	以一對一的方式連接。(注意：不可以僅使用2線式，詳細說明如4-3說明)
	GPIB 位址可以經由前面板設定，按 “SYSTEM” 可顯示出 GPIB 位址，按上下鍵可以
	選擇 GPIB 位址，按 “ENTER” 跳出 GPIB 位址選擇模式。
	3302F 電子負載機框提供了一個 RS232 母座 ( FEMALE ) 連接裝置於背面板上，此
	連接裝置與電腦RS232 連接埠以一對一的方式連接，RS232 BAUD-RATE 可由前面
	板設定，按 “SYSTEM” 顯示出 GPIB 位址，再按一次“SYSTEM” 顯示出 BAUD-
	RATE，按上下鍵可以設定 BAUD-RATE，按 “ENTER” 跳出 GPIB & BAUD-RATE 設
	定模式。
	圖 2-3 3302F GPIB & RS232 連接埠圖
	RS232 介面功能

	3302F 電子負載機框提供了一個 RS232 母座 ( FEMALE ) 連接裝置於背面板上，此連接裝置與電腦RS232 連接埠以一對一的方式連接，RS232 BAUD-RATE 可由前面板設定，按 “SYSTEM” 顯示出 GPIB 位址，再按一次“SYSTEM” 顯示出 BAUD-RATE，按上下鍵可以設定 BAUD-RATE，按 “ENTER” 跳出 GPIB & BAUD-RATE 設定模式。
	圖 2-4 3302F RS232 連接埠圖
	GPIB介面功能

	GPIB 連接器位於 3302F 電子負載機框的後面板，用於連接 GPIB 控制器
	( CONTROLLER )。
	GPIB 連線時有二點較為重要的限制如後所述：
	包含 GPIB 控制器 ( CONTROLLER ) 在內，所有裝置不能超過 15 台。
	GPIB 連接器電纜線長度最長為 2 米，裝置連線後其總長不可超出 20 米。
	RS232 母座 (FEMALE) 連接裝置於背面板上，此連接裝置與電腦 RS232 連接埠
	以一對一的方式連接。(注意：不可以僅使用2線式，詳細說明如4-3說明)
	GPIB 位址可以經由前面板設定，按 “SYSTEM” 可顯示出 GPIB 位址，按上下鍵可以
	選擇 GPIB 位址，按 “ENTER” 跳出 GPIB 位址選擇模式。
	圖 2-5 3302F GPIB 連接埠圖
	USB 介面功能

	3302F 電子負載機框提供了一個可以連接 USB 連接埠於後面板上，使用說明請參考附錄二。
	圖 2-6 3302F USB 連接埠圖
	LAN 介面功能

	3302F 電子負載機框提供了一個可以連接 LAN 連接埠於後面板上，使用說明請參考附錄三。
	圖 2-7 3302F LAN 連接埠
	遙控器功能

	3302F 電子負載機框提供了個可以連接 Model 9933 遙控器可連接埠於後面板上。
	圖 2-8 3302F 遙控器連接埠圖
	遙控裝置

	3302F 電子負載機框提供了個可以連接 Model 9933 遙控器可連接埠於後面板上，I/P 及 O/P 連接埠為一般的 15 Pin 公座連接埠，I/P  埠與前面版的按鍵連接，用以使用 Model 9933 遙控器，取代 3302F 前面板的 Recall 1~10按鍵及NG 指示燈。
	註1:O/P 為一組 NG TTL 高準位信號輸出(High level active) 。
	註2:3302F/3305F無LOAD鍵功能。
	圖 2-9 9933 遙控器連接埠圖
	NTC 輸出功能

	3302F-NTC 機框提供NTC(Negative Temperature Coefficient)電阻輸出(模擬溫度變化)功能，由背板DSUB 15pin 之pin9&11輸出如圖2-9，3302F-NTC 可透過REMOTE 下命令使NTC輸出電阻值，若要LOCAL操作需搭配具有NTC控制功能的LOAD，才能手動在Config 按鍵內操作。
	具有NTC控制功能的LOAD：3311F r2.09(含) 以後的版本。
	類比信號設定輸入介面

	NTC OUTPUT
	圖 2-10 3302F 類比信號設定輸入介面
	於 3302F 機框的背板上有 3310F / 3340F/G系列電子負載之類比信號設定輸入BNC連接器， 以控制負載電流之大小，即負載電流隨類比信號之大小呈一正比之關係，於固定電流模式時，若欲模擬的負載電流波形超過 3310F/3340F系列電子負載內之動態負載設定範圍時，便可運用此一類比信號輸入以模擬出欲測試之負載電流波形，實際測試時，可使用一任意波形產生器之輸出連接往欲測試負載之 Analog Programming input BNC連接器，在固定電流模式下， 0V 到 10V 的類比輸入...
	類比輸入訊號可以是單獨設定或是與 GPIB、RS232 或前面板之設定值相加，亦即一般實用狀況 下以任意信號產生器之輸出接於 Analog Programming input 後，可用 3310F/3340F系列電子負載上的設定如 GPIB，RS232 或前面板設定等來作為抵補值 (offset) 之用與輸入訊號相加之功能。 圖 2-11 說明 Analog Programming signal (4Vac，500Hz) 與 3311F 電子負載模組所設定的 24A 負載電流相加的情況。
	註:333XF 和 33401F/G 無類比信號設定功能
	圖 2-11 負載電流之類比設定輸入
	第三章、操作說明
	3302F 電子負載機框前面板圖，如圖 3 - 1 所示。
	圖 3-1 3302F 前面板圖
	圖 3-2 3302F 側面圖
	圖 3-3 3302F 後面版圖
	電源開關

	在接上電源線之前，請先確定使用電壓與本機所使用的電壓是否相符。
	當電源開關切換到〝1〞( ON ) 時，3302F 電子負載機框及 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列電子負載模組即能正常地工作，3302F 電子負載機框開機時的狀態如下說明。
	3302F 打開電源，LCD 會全亮後顯示程式版本，然後顯示 “Nor.” 代表 Normal 狀態。
	風扇會隨著裝上的模組，風速有所不同：
	3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G系列以慢速運轉 ( 未吃載 )；若未裝入電子負載模組則相對風扇會停止，達到省電功能。
	3302F具備智慧型風扇功能, 當未裝置負載模組時, 風扇不會運轉, 當安裝有負載時, 將隨電子負載拉載大小自動調節風量。
	LCD

	LCD 顯示 3302F 目前之狀態，詳細說明如下：
	REMOTE 狀態顯示：當 PC 透過 GPIB/RS232/USB/LAN 控制 3302F 時，此 “REM”
	會亮起代表 3302F 現在是在 REMOTE 狀態，在 REMOTE 狀態下 3302F 所有按鍵
	(“LOCAL” 鍵除外)皆無效。
	GPIB 狀態顯示：代表 3302F 現在所裝置之界面卡為 GPIB界面，開機時 “，當 PC
	透過 GPIB 控制 3302F 時，“GPIB” 會亮起。
	RS232 狀態顯示：代表 3302F 現在所裝置之界面卡為 RS232 界面，開機時 “當 PC
	透過 RS232 控制RS232” 會亮起。
	USB 狀態顯示：代表 3302F 現在所裝置之界面卡為 USB 界面。
	LAN 狀態顯示：代表 3302F 現在所裝置之界面卡為 LAN 界面。
	3302F 狀態顯示：顯示 3302F 目前狀態及各項設定值之顯示，開機時顯示 ”Nor.” 代
	表正常狀態。
	T1/BANK 顯示：有二種功能，一為顯示 AUTO SEQUENCE 設定時之T1(TEST TIME)
	設定值，一為顯示 RECALL/STORE 之 BANK 值。
	T2/BANK 顯示：有二種功能，一為顯示 AUTO SEQUENCE 設定時之T2(DELAY TIME)
	設定值，一為顯示 RECALL/STORE 之 STATE 值。
	T1/BABK 及 T2/STATE 調整(UP/DOWN)之按鍵。
	按鍵
	AUTO SEQUENCE 編輯設定及測試之按鍵。
	”1~10” 按鍵：AUTO SEQUENCE 編輯設定、測試及 RECALL/STORE 之按鍵。
	SYSTEM：設定系統參數，可設定 GPIB 位址、RS232 BAUD-RATE、蜂鳴器之
	ON/OFF。
	LOCAL：當 3302F 在 REMOTE 狀態時，可按此鍵使 3302F 離開 REMOTE 狀態。
	STORE：儲存 LOAD 狀態、WAKE-UP 時之 LOAD 狀態及AUTO SEQUENCE 設定
	值。
	WAKE UP：可設定開機自動呼叫預設電子負載之狀態。

	操作說明

	設定系統參數
	設定 GPIB 位址、RS232 BAUD-RATE、蜂鳴器之 ON/OFF
	設定 GPIB 位址：首先按 SYSTEM 鍵，此時 LCD 會顯示 “Ad-01~Ad30”， 共有
	GPIB30個位址，按 UP、DOWN 鍵調整GPIB 位址，然後按 ENTER 或STORE 鍵，
	3302F 即會儲存 GPIB 位址值，按 EXIT 鍵可離開 GPIB 位址設定狀態。
	設定 RS232 BAUD-RATE：首先按二次 SYSTEM 鍵，此時 LCD 會顯示原先 BAUD-
	RATE設定值，按 UP、DOWN 鍵調整 BAUD-RATE 值，按 ENTER 或 STORE 鍵，
	3302F 即會儲存 BAUD-RATE 設定值，按 EXIT 鍵可離開 BAUD-RATE 設定狀態。
	設定蜂鳴器 ON/OFF：此項是在設定自動測試(AUTO SEQUENCE)結束時，是否增加蜂
	鳴器鳴叫功能，若設定為 ON，則當自動測試結果為 PASS 時蜂鳴器會叫一聲，若測
	試結果為 FAIL 時蜂鳴器會叫二聲。設定方法：首先按 3 次 SYSTEM 鍵，此時 LCD
	會顯示 “bpXXX” ，其中 ”XXX” 為 “-oN” 代表 ON，”XXX” 為 “oFF”
	代表 OFF，按 UP、DOWN 鍵調整，按 ENTER 或 STORE 鍵，3302F 即會儲存設定
	值。
	註：在設定系統參數時，若未按 ENTER 或 STORE 鍵，則 3302F 不會儲存變更之設定值。
	儲存/呼叫 ( STORE/RECALL ) 操作
	3302F 電子負載機框前面板的功能鍵，對於 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列電子負載模組 3302F 可儲存/呼叫 10 種電子負載狀態(STATE)設定項目，且有 15個 BANK，共有 150 種電子負載狀態設定，每一個 STATE 可儲存電子負載的各種狀態及設定值。
	儲存(STORE)功能操作步驟：
	設定好電子負載的狀態及設定值。
	對於 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列，用 UP 和 DOWN 鍵選擇將要存儲的 BANK 狀態號碼 ( 1~15 )。
	按下 3302F 面板上的儲存 ( STORE ) 鍵，此時儲存件的指示燈會立即以每秒一次的速度閃爍。若欲放棄儲存時，可再按一次儲存鍵或等大約 20 秒鐘即離開儲存功能。
	按下儲存鍵後，儲存功能指示燈亦開始閃爍之後，按下 STATE 1~10 任何一鍵時，相對地指示燈立即點亮。表示電子負載面板狀態及設定值都已經儲存至指定的記憶裝置中。儲存功能指示燈熄滅之後，表示儲存步驟已經完成。
	呼叫(RECALL)功能操作步驟：

	對於 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列電子負載模組，按 UP 和 DOWN 鍵選擇呼叫 BANK 狀態號碼，再按STATE 1 ～ 10 中的任何一個按鍵、按鍵指示燈即點亮、此時 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列電子負載模組，會從相對地記憶裝置中將資料呼叫出來，電子負載模組面板的狀態設定值即會依照呼叫出來的資料重新設定。
	WAKE-UP設定
	此項功能可讓 3302F 於開機時做自動呼叫 (RECALL) 動作，自動設定電子負載的狀態及設定值，可免除每次開機時皆需重覆設定之麻煩，設定方法：首先按 WAKE UP 鍵，WAKE UP 指示燈即點亮且 LCD 會顯示 ”CLEAr” 代表取消 WAKE UP 功能，”SET” 代表設定 WAKE UP 功能，按 WAKE UP 鍵可做”設定/取消”之選擇，後調整 BANK 及 STATE，再按 STORE 鍵，3302F 即會儲存設定值。亦可按 EXIT 鍵直接離開 W...
	例如: 步驟1.按WAKE UP 鍵,進入SET設定。
	步驟2.設定BANK 01及STATE 01，按STORE 鍵。
	步驟3.電源關機。
	步驟4.電源開機，將自動Recall  BANK 01， STATE 01。
	步驟5.如要清除設定值，按WAKE UP 鍵選擇CLEAr，再按 STORE 鍵即可。
	AUTO SEQUENCE 操作說明
	3302F 具有單機自動測試之功能，3302F 內有 9 組 ( F1 ~ F9 ) 自動測試可編輯，每組各有 16 個步驟可設定，由 BANK 及 STATE 來選擇 150 組，每個步驟內可設定 T1 ( TEST TIME ) 及 T2 ( DEALY TIME )，單位為 100 ms 範圍在 ( 0.1s ~ 9.9s )。
	編輯模式 ( EDIT ) Mode
	按 EDIT 鍵，此時 EDIT 指示燈即點亮且 LCD 會顯示”FX-XX”，“FX” 代表欲編輯之組別(F1~F9) ，按 STATE 1~9 可選擇 F1~F9，”XX” 代表測試步驟 STEP01~16 。
	設定 BANK、STATE 值，按 UP、DOWN 鍵調整設定值，然後按 ENTER 設定 T1、T2 值，按 UP、DOWN 鍵調整設定值。
	按 ENTER 進入下一個步驟(STEP)設定，重覆之設定方法設定其他步驟(STEP)，若只需 16 個 STEP ，則可在 STEP16 時按 STORE 鍵即可完成整個編輯動作即到 REPEAT 設定，若不要儲存設定資料按 EXIT 鍵即可離開編輯模式。
	設定 REPEAT(重覆測試次數)值，按 UP、DOWN 鍵調整設定值0~9999，按 STORE 儲存 REPEAT 值，或按 EXIT 鍵離開編輯模式。
	例如: 按UP、DOWN 鍵調整設定值2023如下圖所示
	圖 3-4 編輯模式操作流程圖
	測試模式 ( TEST ) Mode
	按 TEST 鍵，此時 TEST 指示燈即點亮且 LCD 會顯示”FX”，“FX” 代表欲測試之組別(F1~F9) ，按 STATE 1~9 可選擇 F1~F9，當按下 ENTER 進入自動測試模式。

	註：若按 TEST 鍵 LCD 顯示”FX”是你要測試之組別，則可直接按 ENTER 開始測試，不需按 STATE 1~9 鍵。
	測試時 LCD 會顯示 ”SXX”，”XX” 代表目前測試之 STEP，若測試結果為 NG，則 LCD 會顯示 “NG”(閃爍) 並暫停測試，此時使用者可按 ENTER 鍵繼續測試或按 EXIT 鍵離開測試模式，測試方式由 ( STEP01 – T1 – T2 ) 接著 ( SETP02 – T1 – T2 ) 直到所有步驟做完或按 EXIT 離開測試模式。
	若全部測試步驟都 GO，測試結果為 PASS，LCD 顯示 “PASS”；測試步驟若有任何一項為 NG 時，測試結果為 FAIL，，LCD 顯示 “FAIL”，若蜂鳴器設定為 ON，則當自動測試結果為 PASS 時蜂鳴器會叫一聲，若測試結果為 FAIL 時蜂鳴器會叫二聲。
	當測試完成時，使用者可按 ENTER 鍵再次測試或按 EXIT 鍵離開測試模式。

	例如1:編輯16項步驟測試完成後按下TEST 鍵， 依順序S01~S16 測試完成後LCD顯示PASS。
	例如2:編輯16項步驟測試完成後按下TEST 鍵， 依順序S01~S16 測試若測試結果為NG，則 LCD 會顯示 “NG”(閃爍) 並暫停測試，此時使用者可按 ENTER 鍵繼續測試或按 EXIT 鍵離開測試模式

	圖 3-5 測試模式操作流程圖
	第四章、遠端控制操作命令說明
	遠端控制簡介

	3302F 電子負載機框後面板上的 GPIB / RS232 介面可以和個人電腦 ( PC ) 或者筆記本型電腦 ( Note Book PC ) 的 GPIB / RS232 介面連接，可以使用高階語言 C 和 VB 等應用程式，遠端控制電子負載模組，組成自動控制系統。
	根據 GPIB / RS232 介面功能，更可以利用在交換式電源供應器 ( Switching Mode Power Supply ) 的自動化測試，如負載調整率 ( LOAD Regulation )，電壓調整 ( Centering Voltage Adjust ) 等，或者可充電式電池的充放電測試。3302F 的 GPIB / RS232 介面功能，不僅可以設定 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列電子負載模組的負載狀態，更可以讀回設定值及實際值，從而可...
	3302F 命令有兩種格式，一為 SIMPLE(簡單) 模式，一為 COMPLEX(複雜) 模式。
	註1：當使用 RS232/USB/LAN 介面控制 3302F 時，請先下“REMOTE”命令使 3302F 進入 REMOTE 狀態。
	RS232 命令摘要

	RS232 命令語法與 GPIB 命令語法都是相同的，3302F 電子負載機框 RS232 功能的通訊協定如下所述。
	鮑得率 ( Baud-rate )    ：9600~115200 bps
	同位檢查 ( Parity )    ：NO
	資料位元數 ( Data bit )   ：8 bit
	結束位元 ( Stop bit )    ：1 bit 交握控制(Handshaking)                 ：Hardware (RTS/CTS)
	後面板 RS232 介面連接圖如圖 4 – 1 為 3302F RS232 介面的內部配線圖。使用者只須使用一般一對一 RS232 電纜線。
	圖 4-1 後面板 RS232 介面連接圖
	PC端RS232 Port
	縮寫代號說明

	RxD
	TxD
	CTS
	RTS
	TxD
	RxD
	RTS
	CTS
	RS232 port on 3302F Load
	.
	.
	.
	RS232 port on PC
	SP：SPACE，空隔字元，ASCII 碼為 20H。
	；：命令結束符號。
	NL：命令結束符號。
	NR2：包含小數點的數值形式，形式為 ＃＃＃.＃＃＃＃ 在此範圍內皆可接受。
	例如：30.1234，5.0
	遠端控制命令語法說明:
	{ }：此符號表示命令必需包含此項，不可省略。
	[ ]：此符號表示命令中可以有，可以沒有此項參數。
	|  ：此符號表示 OPTION 之意，例如：〝LOW|HIGH〞表示可以使用 LOW 或
	HIGH，但兩者只能 選擇其中一個使用。
	在下達完一個命令後，你必須接者送出一個命令結束字元，本機可接受之結束字元為如表   4-4 或同時送出多個命令，每個命令之間以分隔符號〝；〞隔開在最後一個命令加上結束位元。若你未送出結束字元，則此命令視為無效命令。
	表 4-1 命令結束字元表
	SIMPLE(簡單)遠端控制命令列表

	表 4-2 設定預置數值命令表
	表 4-3 詢問預置數值命令表
	表 4-4 LIMIT 命令表
	表 4-5 STAGE 命令表
	系統命令：對有效模組有效
	表 4-6 系統命令表
	測量命令：對所有模組有效
	表 4-7 測量命令表
	附註：
	電流單位為安培 ( A/Arms )。
	電阻單位為歐姆 ( Ω )。
	電壓單位為伏特 ( V/Vrms )。
	週期單位為毫秒 ( mS )。
	轉換率 ( SLEW-RATE ) 單位為安培/微秒 ( A/uS )。
	頻率單位為赫芝 ( Hz )。
	功率單位為瓦特 ( W )。
	VA 單位為伏安 ( VA )。
	(*9)CR DYN功能，版本於如下所示:
	3302F r2.15版以後啟用。
	3310F r1.11版以後啟用。
	3311F r1.11版以後啟用。
	3312F r1.11版以後啟用。
	3314F r1.11版以後啟用。
	3315F r1.11版以後啟用。
	NTC 功能，版本於如下所示:
	3311F r2.09版以後啟用。
	表 4-8 GLOBE 命令表
	MPPT CC/CR/CV 測試說明：
	1.以MPPT CC mode 測試為例：第1個步驟依據輸入條件掃瞄CCstart=>CCstop找出MPP點如圖4-2(當掃瞄電壓若超出上下限值則停止掃瞄直接進入第2個步驟)，第2個步驟依據MPP點進行擾動(P&O)找出真實的MPP值如圖4-3，當擾動時間結束時，記錄一筆MPP值，然後重覆步驟1&2。
	圖4-2
	圖4-3a
	圖4-3b
	MPPT CC/CR/CV 命令：對r2.08版以後的331XF模組有效
	範例1: MPPT CC MODE
	REM
	MPPT:MODE CC
	MPPT:CC:START 0.5
	MPPT:CC:STOP 1.0
	MPPT:CC:VH 13.0
	MPPT:CC:VL 0.0
	MPPT:CC:Wmin 0.01
	MPPT:CC:Wmax 0.1
	MPPT:SRATE 0.5
	MPPT:SCAN:STEP 10
	MPPT:SCAN:Tstep 10
	MPPT:PO:Tstep 10
	MPPT:PO:TIME 10
	MPPT:SCOUNT 3
	MPPT ON
	MPP? = 12.418,1.0010,12.430
	MPP? = 12.417,1.0020,12.441
	MPP? = 12.418,1.0020,12.442
	MPPT OFF
	MPP? = 12.416,1.0020,12.440
	MPP? = END
	範例2: MPPT CR MODE
	Example 3: MPPT CV MODE
	範例3: MPPT CV MODE
	REM
	MPPT:MODE CV
	MPPT:CV:START 8
	MPPT:CV:STOP 12.2
	MPPT:CV:IH 1.1
	MPPT:CV:IL 0.0
	MPPT:CV:Wmin 0.01
	MPPT:SRATE 0.5
	MPPT:SCAN:STEP 10
	MPPT:SCAN:Tstep 10
	MPPT:PO:Tstep 10
	MPPT:PO:TIME 10
	MPPT ON
	MPP? = 12.201,1.0020,12.225
	MPP? = 12.201,1.0020,12.225
	MPP? = 12.202,1.0020,12.226
	MPP? = 12.190,1.0030,12.226
	MPP? = 12.201,1.0020,12.225
	MPP? = 12.201,1.0020,12.225
	MPP? = 12.191,1.0030,12.227
	MPP? = END
	MPPT OFF
	REM
	MPPT:MODE CR
	MPPT:CR:START 24.0
	MPPT:CR:STOP 12.0
	MPPT:CR:VH 13.0
	MPPT:CR:VL 0.0
	MPPT:CR:Wmin 3000
	MPPT:CR:Wmax 60
	MPPT:SRATE 0.5
	MPPT:SCAN:STEP 10
	MPPT:SCAN:Tstep 10
	MPPT:PO:Tstep 10
	MPPT:PO:TIME 10
	MPPT:SCOUNT 3
	MPPT ON
	MPP? = 12.411,1.0140,12.584
	MPP? = 12.326,1.0110,12.461
	MPP? = END
	MPPT OFF
	AUTO SEQUENCE：對所有有效模組有效
	表 4-9 AUTO SEQUENCE 命令表
	COMPLEX(複雜)遠端控制命令列表

	表 4-2B 設定預置數值命令表
	表 4-3B 詢問預置數值命令表
	表 4-4B LIMIT 命令表
	表 4-5B STAGE 命令表
	系統命令：對有效模組有效
	表 4-6B 系統命令表
	測量命令：對所有模組有效
	表 4-7B 測量命令表
	表 4-8B GLOBE 命令表
	附註：
	電流單位為安培 ( A/Arms )。
	電阻單位為歐姆 ( Ω )。
	電壓單位為伏特 ( V/Vrms )。
	週期單位為毫秒 ( ms )。
	轉換率 ( SLEW-RATE ) 單位為安培/微秒 ( A/us )。
	頻率單位為赫芝 ( Hz )。
	功率單位為瓦特 ( W )。
	VA 單位為伏安 ( VA )。
	(*9)CR DYN功能，版本於如下所示:
	3302F r2.15版以後啟用。
	3310F r1.11版以後啟用。
	3311F r1.11版以後啟用。
	3312F r1.11版以後啟用。
	3314F r1.11版以後啟用。
	3315F r1.11版以後啟用。
	AUTO SEQUENCE：對所有有效模組有效
	表 4-8B AUTO SEQUENCE 命令表
	遠端控制命令說明
	PRESET 設定和讀取電子負載的預設值


	RISE
	格式：  [ PRESet：] RISE {SP}{NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] RISE ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載轉換率 ( SLEW-RATE ) 的上升斜率。
	說明：
	負載轉換率上升時間的定義含括負載電流改變時及動態負載電流 ( DYNAMIC )。上升時間 ( RISE ) 與下降時間 ( FALL ) 的設定為完全獨立。
	上升時間得設定值必須包含小數點的數值，否則命令無效。
	數值最小有效位數為小數點後第 4 位。
	下達上升時間數值若超過電子負載得規格時，則 3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻上升時間。
	單位為安培/微秒 ( A/uS )，3310F ，3311F，3312F。
	單位為毫安培/微秒 (mA/uS ) 3314F ，3315F，333XF，334XF/G。
	FALL
	格式：  [ PRESet：] FALL {SP}{；(NL}
	[ PRESet：] FALL ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載轉換率 ( SLEW-RATE ) 的下降斜率。
	說明：
	負載轉換率下降時間的定義含括負載電流改變時及動態負載電流。下降時間 ( FALL ) 與上升時間 ( RISE ) 的設定為完全獨立。
	下達下降時間數值若超過電子負載得規格時，則 3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電流值。
	單位為安培/微秒 ( A/uS )，3310F ，3311F，3312F。
	單位為毫安培/微秒 (mA/uS ) 3314F ，3315F，333XF，334XF/G。
	PERI or PERD
	格式：  [ PRESet：] PERI(PERD：HIGH(LOW{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] PERI(PERD：HIGH(LOW？{；(NL}
	用途：設定和讀取動態 ( DYNAMIC ) 負載時的 Tlow 和 Thigh寬度。
	說明：
	動態 ( DYNAMIC ) 負載波形的周期為 TLOW 與 THIGH的組成。
	TLOW 與 THIGH 的的設定值必須為包含小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 5 位。
	下達的 TLOW 或 THIGH 數值超過電子負載的最大規格時，3302F 機框會送
	出該電子負載的滿刻度 TLOW 或 THIGH 數值。
	單位為毫秒 ( mS )。
	LDONv
	格式：  [ PRESet：] LDONv {SP}{NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] LDONv？{；(NL}
	用途：設定和讀取 LOAD ON 電壓。
	說明：此命令為設定電子負載 LOAD ON 電壓值。
	LDOFfv
	格式：  [ PRESet：] LDOFfv{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] LDOFfv ？{；(NL}
	用途：設定和讀取負載 LOAD OFF 電壓。
	說明：此命令為設定電子負載 LOAD OFF 電壓值。
	CURR：HIGH(LOW
	格式：  [ PRESet：] CC(CURR：HIGH(LOW{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CC(CURR：HIGH(LOW ？{；(NL}
	用途：設定和讀取負載 HIGH(LOW 組電流值。
	說明：此命令為設定電子負載欲載入的電流值，下達命令時須注意下列事項：
	下達的電流值必須含有小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 5 位。
	下達的電流數值超過該電子負載的最大規格時，3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電流值。
	LOW 的設定電流值必須比 HIGH 的設定電流值小。
	單位為安培 ( A )。
	CURR
	格式：  [ PRESet：] CC(CURR{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CC(CURR？{；(NL}
	用途：設定和讀取負載電流值。
	說明：此命令為設定電子負載欲載入的電流值，下達命令時須注意下列事項：
	下達的電流值必須含有小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 5 位。
	下達的電流數值超過該電子負載的最大規格時，3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電流值。
	單位為安培 ( A )。
	CP：{ HIGH(LOW}   格式：  [ PRESet：] CP：{ HIGH(LOW}{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CP：{ HIGH(LOW} ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載固定功率值。
	說明：此命令為設定電子負載欲載入的功率，單位為瓦特 (W)。
	CR(RES：{HIGH(LOW}
	格式：  [ PRESet：] CR(RES：{ HIGH(LOW}{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CR(RES：{ HIGH(LOW}？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載電阻值。
	說明：此命令為設定電子負載欲載入的電流值，下達命令時注意下列事項：
	下達的電流值必須含有小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 3 位。
	下達的電阻值超過該電子負載的最大規格時，3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電阻值。
	LOW 的電阻值設定必須比 HIGH 的設定值小。
	單位為歐姆 ( Ω )。
	CR(RES
	格式：  [ PRESet：] CR(RES{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CR(RES？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載電阻值。
	說明：此命令為設定電子負載欲載入的電流值，下達命令時注意下列事項：
	下達的電流值必須含有小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 3 位。
	下達的電阻值超過該電子負載的最大規格時，3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電阻值。
	單位為歐姆 ( Ω )。
	CV：{HIGH(LOW}
	格式：  [ PRESet：] CV：{ HIGH(LOW}{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CV：{ HIGH(LOW}？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載電壓值。
	說明：此命令為設定電子負載的電壓值，下達命令時須注意下列事項：
	下達的電流值必須含有小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 5 位。
	下達的電流數值超過該電子負載的最大規格時，3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電流值。
	LOW 的設定電壓值必須比 HIGH 的設定電壓值小。
	單位為伏特 ( V )。
	CV
	格式：  [ PRESet：] CV{SP}{ NR2}{；(NL}
	[ PRESet：] CV？ {；(NL}
	用途：設定和讀取負載電壓值。
	說明：此命令為設定電子負載的電壓值，下達命令時須注意下列事項：
	下達的電流值必須含有小數點的數值，否則命令無效。
	數值的最小有效位數為小數點後第 5 位。
	下達的電流數值超過該電子負載的最大規格時，3302F 機框會送出該電子負載規格的滿刻度電流值。
	單位為伏特 ( V )。
	OCP: START
	格式：  [PRESet：] OCP:START {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] OCP:START ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取 OCP 測試電流的啟始設定值。
	說明：此命令是設定過電流保護測試(OCP)的啟始電流值(I-START)。
	OCP: STEP
	格式：  [PRESet：] OCP:STEP {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] OCP:STEP ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取 OCP 測試電流的遞增電流量。
	說明：此命令是設定過電流保護測試(OCP)的遞增電流量(I-STEP)。
	OCP: STOP
	格式：  [PRESet：] OCP:STOP {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] OCP:STOP ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取 OCP 測試電流的最大電流量。
	說明：此命令是設定過電流保護測試(OCP)的最大電流量(I-STOP)。
	VTH
	格式：  [PRESet：] VTH {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] VTH ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取 OCP/OPP 測試的臨界點電壓設定。
	說明：此命令是設定 OCP/OPP 測試臨界點電壓設定，當待測試物的輸出電壓小於                 或等於VTH電壓值時即為 OCP/OPP 點。
	OPP: START
	格式：  [PRESet：] OPP:START {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] OPP:START ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取OPP測試功率的啟始設定值。
	說明：此命令是設定過功率保護測試(OＰP)的啟始功率值(P-START)。
	OPP: STEP
	格式：  [PRESet：] OPP:STEP {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] OPP:STEP ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取 OPP 測試功率的遞增功率值。
	說明：此命令是設定過功率保護測試(OPP)的遞增功率值(P-STEP)。
	OPP: STOP
	格式：  [PRESet：] OPP:STOP {SP}{NR2}{；(NL}
	[PRESet：] OPP:STOP ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取OPP測試功率的最大功率值。
	說明：此命令是設定過功率保護測試(OPP)的最大功率值(P-STOP)。
	TCONFIG
	格式：  [PRESet：] TONFIG {NORMAL|OCP|OPP|SHORT}{；(NL}
	[PRESet：] TONFIG ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取動態測試的功能。
	說明：此命令有四個選項(NORMAL|OCP|OPP|SHORT)分別是正常模式(NORMAL)，過電流保護測試(OCP)，過功率保護測試(OPP)，短路測試(SHORT)。
	STIME
	格式：  [PRESet：] STIME {SP}{NR1}{；(NL}
	[PRESet：] STIME ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取短路測試的時間。
	說明：此命令是設定短路測試的時間，若時間設定為 0 代表無時限即連續短路，單位為毫秒(mS)。
	NTC
	格式：  [PRESet：] NTC:RES {SP}{OFF|NR1}{;|NL}
	[PRESet：] NTC:RES ？{;|NL}
	用途：設定和讀取NTC的電阻值。
	說明：此命令是設定NTC輸出的電阻值，可設定為OFF 或是100~500000Ω的數值，解析度為10Ω，單位為Ω。
	OCP
	格式： OCP？{；(NL}
	用途：讀取 OCP 測試的電流值。
	說明：此命令是OCP 測試時讀回 OCP 的電流值。
	OPP
	格式： OPP？{；(NL}
	用途：讀取 OPP 測試的瓦特值。
	說明：此命令是 OPP 測試時讀回 OPP 的瓦特值。
	MPPT
	格式：[PRESet：] MPPT {SP} ON|OFF{；(NL}
	用途：MPPT(最大功率追蹤)測試 ON/OFF
	說明：此命令是MPPT ON/OFF
	MPP
	格式：  [PRESet：]MPP？{；(NL}
	用途：讀取 MPP最大功率資料，讀回格式"電壓錶/電流錶/功率錶"。
	說明：MPP讀回格式"電壓錶/電流錶/功率錶"。
	BW
	格式：[PRESet：]BW{SP} {LO│HI} {；│NL}
	[PRESet：] BW{?}{；(NL}
	用途：設定和讀取BW Lo/Hi。
	說明：設定BW Lo/Hi 可以切換，同時會改變CC Mode（CR RangeI）與CV Mode 的頻率
	響應，CR RangeII 則保留單一的頻寬。初始值為Hi。
	AVG
	格式：[PRESet：] AVG{SP}{n}{；│NL}
	[PRESet：] AVG{?}{；(NL}
	用途：設定和讀取電壓電流瓦特量測平均次數。
	LEDNO
	格式：[PRESet：] LEDNO{SP}{n}{；│NL}
	[PRESet：] LEDNO {?}{；(NL}
	用途：設定和讀取LED數量，初始值為01。
	說明：3340F/G / 3342F/G設定範圍為1~90，3341F/G 設定範圍為1~30。

	VO
	格式：[PRESet：]VO(SP( (NR2( (；(NL(
	[PRESet：]VO {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 LED VO電壓。
	說明：此命令為設定電子負載的LED VO輸出電壓值，下達命令時須注意下列事
	項：
	此命令是設定和讀回 VO輸出電壓值。
	單位為伏特 ( V )。
	VD
	格式：[PRESet：]VD(SP( (NR2( (；(NL(
	[PRESet：] VD {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 LED VD電壓。
	說明：此命令為設定電子負載的LED VD順向導通電壓值，下達命令時須注意下列事
	項：
	此命令是設定和讀回 VD電壓值。
	單位為伏特 ( V )。
	RD
	格式：[PRESet：] RD(SP( (NR2( (；(NL(
	[PRESet：] RD {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 LED RD 阻抗。
	說明：此命令為設定電子負載的LED RD阻抗，下達命令時須注意下列事項：
	此命令是設定和讀回 RD阻抗。
	單位為歐姆 (Ω)。
	RR
	格式：[PRESet：] RR(SP( {OFF│NR2} (；(NL(
	[PRESet：] RR {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 LED RR 阻抗。
	說明：此命令為設定電子負載的LED 高頻阻抗，下達命令時須注意下列事項：
	此命令是設定和讀回 RR阻抗。
	單位為歐姆 (Ω)。
	RR為LED高頻阻抗，調整LED高頻漣波。
	DIM LEV
	格式：[PRESet：]DIM:LEV {NR2}
	[PRESet：] DIM: LEV {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 DIM LEV。
	說明：此命令為設定調光控制LEVEL 0~10V，下達命令時須注意下列事項：
	此命令是設定和讀回 LEVEL電壓。
	單位為伏特 ( V )。
	FREQ
	格式：[PRESet：]FREQ {NR1} ; (；(NL(
	[PRESet：] FREQ {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 FREQ。
	說明：此命令為設定LED DRIVER 調光控制頻率，下達命令時須注意下列事項：
	此命令是設定和讀回調光控制頻率。
	單位為赫茲 (Hz)。
	DIM
	格式：[PRESet：] DIM {OFF|ON}{；│NL}
	[PRESet：] DIM {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 DIM。
	說明：此命令為設定調光控制ON/OFF。
	DUTY
	格式：[PRESet：] DUTY {NR2} {；│NL}
	[PRESet：] DUTY {?}{;|NL}
	用途：設定和讀取 DUTY。
	說明：此命令為設定LED MODE 工作週期(Duty Cycle)，下達命令時須注意下列事項：
	當FREQ設定為DC時,此時無法設定DUTY。
	工作週期(Duty Cycle) 可設定0.01~0.99=1%~99%如下圖所示。
	LIMIT 設定和讀取電子負載判斷 NG 的上下限

	[LIMit：]CURRent：{HIGH(LOW} or IH(IL
	格式： [LIMit]：CURRent：{ HIGH(LOW}{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[LIMit]：CURRent：{ HIGH(LOW} ？{；(NL}
	[IH(IL]{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[IH(IL] ？{；(NL}
	用途：設定和讀取負載電流的上下限，應用於 CC, CR mode。
	說明：設定比較電流的下限值，當負載 Sink 電流低於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“NO GOOD”。
	設定比較電流的上限值，當負載 Sink 電流高於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“NO GOOD”。
	[LIMit：]POWer：{HIGH(LOW} or WH(WL
	格式： [LIMit]：POWer：{ HIGH(LOW}{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[LIMit]：POWer：{ HIGH(LOW} ？{；(NL}
	[WH(WL]{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[WH(WL]？{；(NL}
	用途：設定和讀取負載功率的上下限，應用於 CP, CR mode。
	說明：設定比較功率 ( 瓦特 ) 的下限值，當功率 ( 瓦特 ) 低於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“ NO GOOD” 。
	設定比較功率 (瓦特) 的上限值，當功率 (瓦特) 高於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“ NO GOOD”。
	[LIMit：] VOLtage：{HIGH(LOW} or VH(VL
	格式：[LIMit] VOLtage：{ HIGH(LOW}{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[LIMit] VOLtage：{ HIGH(LOW} ？{；(NL}
	[VH(VL]{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[VH(VL]？{；(NL}
	用途：設定和讀取負載電壓的上下限。
	說明：設定比較電壓的下限值，當輸入電壓低於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“NO GOOD”。
	設定比較電壓的上限值，當輸入電壓高於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“NO GOOD”。
	[LIMit：] SVH(SVL
	格式：[LIMit：] {SVH(SVL}{SP}{ NR2 }{；(NL}
	[LIMit：] { SVH(SVL} ？{；(NL}
	用途：設定和讀取短路測試負載電壓的上下限，應用於 Short 測試功能。
	說明：設定比較電壓的下限值，當輸入電壓低於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“NO GOOD”。
	設定比較電壓的上限值，當輸入電壓高於此下限值時，NG 指示燈即點亮表示“NO GOOD”。
	STAGE 設定和讀取電子負載的工作狀態

	[STATe：] LOAD {SP}{ON(OFF}
	格式：  [STATe：] LOAD{SP}{ON(OFF}{；(NL}
	[STATe：] LOAD ？{；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載是否吸收電流。
	說明：設定電子負載是否 Sink 電流當設定為 ON 時，則電子負載開始以待測物Sink 電流 : 當設定為 OFF 時，則電子負載不會 Sink 電流。
	[STATe：] MODE {SP}{CC(CR(CV(CP(LED}
	格式：  [STATe：] MODE {SP}{CC(CR(CV(CP(LED}{；(NL}
	[STATe：] MODE ？{；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載的操作模式。
	說明：電子負載可工作的模式如下表所示，當讀取負載操作模式時，返回值 0│1│2│3│4 分別代表 CC│CR│CV│CP│LED 模式。
	表 4-9 各系列可工作模組表
	[STATe：] SHORt {SP}{ON(OFF}
	格式：  [STATe：] SHORt {SP}{ON(OFF}{；(NL}
	[STATe：] SHORt ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載是否短路測試。
	說明：此命令為設定電子負載作短路測試。當設定為 ON 時，此時電子負載之 V+，V- 端，如同短路狀態，其短路阻抗見 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列電子負載使用手冊。
	[STATe：] PRESet {SP}{ON(OFF}
	格式：  [STATe：] PRESet {SP}{ON(OFF}{；(NL}
	[STATe：] PRESet ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載電流表及 Imonitor 的輸出形式。
	說明：此命令式控制電流表及 Imonitor 的輸出形式。若設為 ON 時，則電流表及 Imonitor 示之值，皆所顯示之值皆為預設之值；若設為 OFF，則電流表及 Imonitor 所顯為實際 SILK 之值。
	[STATe：] SENSe{SP}{ON(OFF(AUTO}
	格式：  [STATe：] SENSe{SP}{ON(OFF(AUTO }{；(NL}
	[STATe：] SENSe ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載電壓讀取是否由 VSENSE端。
	說明：此命令為設定電壓讀取由輸入連接器端或是 VSENSE端，設定為 ON 時電壓值，由 VSENSE端所取得；設定為 OFF 時，電壓值是由輸入連接器端所取得，3310F/3330F VSENSE選項為 ON 及 AUTO，若設為 AUTO 代表若 VSENSE端被接上電壓，則電子負載電壓是由 VSENSE端讀取，若 VSENSE 端無電壓則電子負載電壓是由輸入連接器端讀取。
	註: 33401F/G / 3340F/G series VSENSE選項為ON/OFF，初始值為OFF
	[STATe：] LEVel {SP}{HIGH(LOW} or LEV {SP}{HIGH(LOW}
	格式：  [STATe：] LEVel {SP}{HIGH(LOW }{；(NL}
	[STATe：] LEVel ？ {；(NL}
	[STATe：] LEV{SP}{HIGH(LOW }{；(NL}
	[STATe：] LEV？ {；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載 LOW 和 HIGH。
	說明：
	LEV LOW 固定電流 (CC) 模式時，為低準位電流設定值。固定電阻 (CR) 模式時，為低準位電阻設定值。固定電壓 (CV) 模式時，為低準位電壓設定值。
	LEV 1固定電流模式時，為高準位電流設定值。固定電阻模式時，為高準位電阻設定值。固定電壓模式時，為高準位電壓設定值。
	3340F/G Series LEV 固定為 LEV HIGH
	[STATe：] DYNamic {SP}{ON(OFF}
	格式：  [STATe：] DYNamic{SP}{ON∣OFF}{；(NL}
	[STATe：] DYNamic ？ {；(NL}
	用途：設定和讀取電子負載為動態或靜態負載。
	說明：
	DYN ON 設定為動態 ( DYNAMIC )負載。
	DYN OFF 設定為靜態 ( STATIC ) 負載。
	[ STATe：] CLR
	格式：[ STATe：] CLR{；(NL}
	用途：清除當前模組在工作過程中產生的錯誤標誌。
	說明：此命令為清除 PROT 及 ERR 暫存器內容，執行後 PROT 及 ERR 暫存器內容全部為“0”。
	[STATe：] ERRor
	格式：[ STATe：] ERRor ？{；(NL}
	用途：查詢當前模組是否有的錯誤標誌。
	說明：
	ERR ？ 讀回錯誤暫存器 ( ERR ) 的狀態，下表說明錯誤狀態的位元對應碼。
	ERR 狀態暫存器的清除，可以使用 CLR 命令將 ERR 狀態暫存器清除為“0”。
	表 4-10 ERR 狀態暫存器
	位元 0 ：CH1 發生錯誤動作
	此位元碼設定為“1”時動作。
	位元 4 ：不正確的操作
	此位元設定為“1”時，表示系統接收到一個不正確的操作。
	位元 5 ：不正確的命令
	此位元設定為“1”時，表示系統接收到一個不正確的命令。
	[STATe：] NG？
	格式：[ STATe：] NG？{；(NL}
	用途：查詢當前模組是否有的 NG 標誌。
	說明：NG？ 讀回NG 的狀態指示燈，“0”表示 NG ( NO GOOD ) 指示燈熄滅，“1”表示 NG 指示燈點亮。
	不正確的命令
	不正確的操作
	CH1 發生錯誤
	[STATe：] PROTect？
	格式：[ STATe：] PROTect？{；(NL}
	用途：查詢當前模組是否有的保護標誌。
	說明：
	PROT？讀回負載目前的保護狀態，“1”表是發生 OPP，“4”表示發生 OVP，“8”表示發生OCP，下表說明保護狀態位元對應碼。
	PROT 狀態暫存器的清除，可以使用 CLR 命令將 PROT 狀態暫狀態暫存器清除為“0”。
	表 4-11 PROT 狀態暫存器
	[STATe：] CCR {AUTO(R2}
	格式： [STATe：] CCR {AUTO(R2}{；(NL}
	用途：設定CC MODE RANGE 強制RANGE II功能
	說明：設定在AUTO RANGE 會自動切換RANGE 檔位
	設定在強制 RANGE II 會將RANGE 檔位設定在 RANGE II。
	[STATe：] NGENABLE {ON(OFF}
	格式： [STATe：] NGABLE {ON(OFF} {；(NL}
	用途：設定 NG 判斷功能是否打開
	說明：設定在 ON 則模組就會執行 NG 判斷功能，若設定在 OFF 模組不會執行 NG 判斷功能。
	[STATe：] POLAR {POS(NEG}
	格式： [STATe：] POLAR {POS(NEG} {；(NL}
	用途：設定電壓表顯示極性是否相反
	說明：設定電壓表顯示極性 POS 代表不相反，NEG 代表極性相反。
	[STATe：] START
	格式： [STATe：]START {；(NL}
	用途：命令負載模組執行測試
	說明：命令負載模組開始執行測試，負載模組依據 TEST CONFIG(TCONFIG) 設定之測試項目及參數執行測試。
	[STATe：] STOP
	過溫度保護(OTP)
	過電流保護(OCP)
	過電壓保護(OVP)
	過功率保護(OPP)
	格式： [STATe：]STOP {；(NL}
	用途：命令負載模組停止測試
	說明：命令負載模組停止測試。
	[STATe：] TESTING?
	格式： [STATe：] TESTING? {；(NL}
	用途：查詢當前模組是否在測試狀態
	說明：查詢當前模組是否正在測試狀態，回應值 ”1” 代表模組正在執行測試，”0” 代表模組測試已結束。
	實例：START
	TESTING?
	NG?
	STOP
	SYSTEM 設定和讀取機框和電子負載的狀態

	[SYStem：] RECall {SP} m {, n}
	格式：[ SYStem：] RECall{ SP }m{ ,n }{；(NL}
	用途：呼叫記憶體中的負載狀態。
	說明：此命令為呼叫記憶體中的負載狀態資料，m(STATE)=1~10，n(BANK)=1~15。如果當前模組為其他系列時，省略符號n，BANK 默認為 3302F 所顯示的 BANK。
	實例：RECALL  2，15 呼叫記憶體中的第2組第15 BANK負載狀態資料。
	REC 3 呼叫記憶體中的第3組負載狀態資料，如果當前模組為3310F / 3330F / 3340F/G  /33401F/G 系列時，BANK 默認為 3302F 所顯示的 BANK。
	[SYStem：] STORe{SP}m{,n}
	格式：[SYStem：] STORe{SP}m{,n}{；(NL}
	用途：存儲負載狀態到記憶體中。
	說明：此命令為存儲負載狀態到記憶體中，m(STATE)=1~10，n(BANK)=1~15。如果當前模組為3310F / 3330F / 3340F/G 系列時，省略符號n，BANK 默認為 3302F 所顯示的 BANK。
	實例：STORE  2，15 存儲負載狀態到記憶體第 2 組第 15 BANK 中
	STOR  3 存儲負載狀態到記憶體第 3 組，如果當前模組為 3310F / 3330F / 3340F/G / 33401F/G 系列時，BANK 默認為 3302F 所顯示的 BANK 。
	[SYStem：] NAME ？
	格式：[SYStem：] NAME ？ {；(NL}
	用途：讀取當前電子負載機型編號。
	說明：此命令讀回當前電子負載機型編號，如果當前沒有模組，那麼將讀到字符串“NULL”；如果當前安裝了模組，那麼將會讀到以下型號：
	表 4-12 各系列機型編號表
	[SYStem：] *RST
	格式：[SYStem：] *RST {；(NL}
	用途：命令330XF機框重置開機
	說明：此命令是讓330XF機框上所有電子負載重置開機
	[SYStem：] REMOTE
	格式：[SYStem：] REMOTE {；(NL}
	用途：命令機器進入 REMOTE 狀態 (RS232/USB/LAN 專用命令)。
	說明：在使用 RS232/USB/LAN 控制機器時須先下此命令。
	[SYStem：] LOCAL
	格式：[SYStem：] LOCAL {；(NL}
	用途：命令機器離開 REMOTE 狀態 (RS232/USB/LAN 專用命令)。
	說明：欲結束 RS232/USB/LAN 控制機器時須下此命令。
	MEASURE 測量電子負載的當前電流電壓的實際值

	MEASure：CURRent？
	格式：MEASure：CURRent？{；(NL}
	用途：讀取當前電子負載的電流。
	說明：讀回 5 位半數位電流表的讀值，單位為安培 ( A )。
	MEASure：VOLTage？
	格式：MEASure：VOLTage？{；(NL}
	用途：讀取當前電子負載的電壓。
	說明：讀回 5 位半數位電壓表的讀值，單位為伏特 ( V )。
	MEASure：POWer？
	格式：MEASure：POWer？{；(NL}
	用途：讀取當前電子負載的功率。
	說明：讀回 5 位半數位瓦特表的讀值，單位為瓦特 ( W )。
	MEAS：VC？
	格式：MEAS：VC？{；(NL}
	用途：讀取當前電子負載的電壓與電流值。
	說明：讀回資料格式為“###.####,###.####”，第1組數值為電壓值,第二組數值為電流值。
	圖4-5 3310D 系列 GPIB 控制流程圖
	附錄一、3310F 系列 GPIB 程式範例
	C 語言程式範例
	/* Link this program with appropriate *cib*.obj. */
	/* This application program is written in TURBO C 2.0 for the IBM PC-AT compatible. The National Instruments Cooperation (NIC) Model PC-2A board provides the interface between the PC-AT and a PRODIGIT MPAL ELECTRONIC LOAD. The appropriate *cib*.obj fi...
	#include <stdio.h>
	#include <dos.h>
	#include <math.h>
	#include "decl.h" /* NI GPIB CARD HEADER FILE */
	main()
	{
	char ouster[20],rdbuf[15],spec[10];
	int i,ch,load;
	/* Assign unique identifier to the device "dev5" and store in variable load. check for error. ibfind error = negative value returned. */
	if((load = ibfind("dev5")) < 0) /*  Device variable name is load  */
	{    /*  GPIB address is  5  */
	printf("\r*** INTERFACE ERROR ! ***\a\n");
	printf("\r\nError routine to notify that ibfind failed.\n");
	printf("\r\nCheck software configuration.\n");
	exit(1);
	}
	/*  Clear the device  */
	if((ibclr(load)) & ERR);
	{
	printf("INTERFACE ERROR ! \a");
	exit(1);
	}
	clrscr();
	/* Clear load error register */
	ibwrt(load,"CLR",3);
	ibwrt( load,"NAME?",5);  /*  Get the 3310F series module load specification  */
	delay(100);
	strset(rdbuf,'\0');   /*  Clear rdbuf string buffer  */
	strset(spec,'\0');   /*  Clear spec string buffer  */
	ibrd(load,spec,20);
	if (spec[3] == '9')
	printf("\n 3302F series specification error !");
	/*  Set the channel 1, preset off, current sink 1.0 amps and load on commands to the load. */
	ibwrt( load,"chan 1;pres off;curr:low 0.0;curr:high 1.0;load on ",43);
	ibwrt( load,"meas:curr ?",10);
	delay(100);
	/*  Get the load actially sink current from the load  */
	ibrd( load,rdbuf,20);
	/*  go to local.  */
	ibloc(load);
	BASICA 語言程式範例
	LOAD DECL.BAS using BASICA MERGE command.
	100 REM You must merge this code with DECL.BAS
	105 REM
	110 REM Assign a unique identifier to the device "dev5" and store it in variable load%.
	125 REM
	130   udname$ = "dev5"
	140   CALL ibfind (udname$,load%)
	145 REM
	150 REM Check for error on ibfind call
	155 REM
	160   IF load% < 0 THEN GOTO 2000
	165 REM
	170 REM Clear the device
	175 REM
	180   CALL ibclr (load%)
	185 REM
	190 REM Get the 3310F series module load specification
	195 REM
	200   wrt$ = "NAME?" : CALL ibwrt(load%,wrt$)
	210   rd$ = space$(20) : CALL ibrd(load%,rd$)
	215 REM
	220 REM Set the channel 1, preset off, current sink 1.0 amps and load on commands to the load.
	225 REM
	230   wrt$ = "chan 1;pres off;curr:low 0.0;curr:high 1.0;load on"
	240   CALL ibwrt(load%,wrt$)
	245 REM
	250 REM Get the load actially sink current from the load
	255 REM
	260   wrt$ = "meas:curr?" : CALL ibwrt(load%,wrt$)
	270   rd$ = space$(20) : CALL ibrd(load%,rd$)
	275 REM
	280 REM Go to local
	285 REM
	290 CALL ibloc(load%)
	2000 REM Error routine to notify that ibfind failed.
	2010 REM Check software configuration.
	2020 PRINT "ibfind error !" : STOP
	附錄二、3302F USB使用說明
	1.安裝USB DRIVER，執行光碟上 USB\SETUP\ 目錄下 “PL-2303 Driver Installer.exe”
	2. 安裝完成後再將 USB 連接 3302F 及 PC，此時 PC 系統便會出現 USB to Serial Port(COM3)，將 BAUD-RATE 設為 115200bps，Flow control 設為 Hardware，客戶即可 使用 COM3 來控制 3302F。
	附錄三、3302F LAN使用說明
	二. 請執行光碟上LAN目錄下ETM.EXE, 會出現如下畫面 : 若沒有出現任何裝置, 請按下F5進行重新偵測, 或檢查第一個步驟是否正常完成.
	請輸入115200, N, 8, 1
	附錄四、3300F/3302F/3305F Mainframe Auto. Sequ function provide EDIT, ENTER, EXIT, TEST and STORE 5 keys operation.
	Edit mode
	1. Set mode, Range, current level … Load Setting and Load ON
	2. Press STORE key to store the load setting in memory bank
	3. Repeat 1~2, for the sequence load setting.
	4. Press EDIT key of 3300F mainframe.
	5. Press 1~9 number key program number.
	6. Press BANK up/down key to select memory bank.
	7. Press STATE up/down key to select memory state.
	8. Press ENTER to next step.
	9. Repeat 6~8 to edit Step of sequence
	10. Press STORE to confirm the step
	11. LCD shows “REP.” to setting repeat count.
	12. Press up/down key to set repeat count of sequence loop.
	13. Press STORE to confirm the sequence edit.
	Test mode
	Example Sequence
	In this example, we will create a program based on following Figure.
	The program executes steps 1 to 8 on sequence.
	Creating the program
	Press the mode key to CC mode.
	Press RANGE key to force range 2
	Press STORE key to confirm the repeat count.
	附錄五: Short, OPP and OCP 測試範例
	遠端電腦控制 Short ,OVP和OCP,如下所示
	SHORT 測試
	設定遠端控制，設定TCONFIG SHORT，設定短路時間500ms，開始測試Short, ，詢問是否測試(完畢 1：正在測試，0：測試完畢），停止Short測試
	REMOTE   （Set Remote）
	TCONFIG SHORT  （Set SHORT test function）
	STIME 500   （Sets short time to 500ms time)*
	START         （Start SHORT testing）
	TESTING?   （Ask Testing? 1：Testing，0：Testing End）
	STOP    （Stop SHORT testing）
	* if 500 is replaced with 0 the short test is continuous until STOP command
	OPP測試
	設定遠端控制，設定TCONFIG OPP，設定開始功率輸出3W，設定間隔功率為1A，設定停止功率為5A，設定 OPP 臨界電壓0.6V，設定功率下限為0A，設定功率上限為5A，設定啟動比較上下限功率值，開始測試 OPP,詢問是否測試完畢 1：正在測試，0：測試完畢），詢問 OPP 功率數值，停止測試
	REMOTE   （Set Remote）
	TCONFIG OPP  （Set OCP test）
	OPP:START 3   （Set start load watt 3W）
	OPP:STEP 1   （Set step load watt 1W）
	OPP:STOP 5   （Set stop load watt 5W）
	VTH 0.6   （Set OPP VTH 0.6V）
	WL 0    （Set watt low limit 0W）
	WH 5    （Set watt high limit 5W）
	NGENABLE ON  （Set NG Enable ON）
	START          （Start OPP testing）
	TESTING?   （Ask Testing? 1：Testing，0：Testing End）
	NG?    （Ask PASS/FAIL?，0：PASS，1：FAIL）
	OPP?    （Ask OPP watt value）
	STOP    （Stop OPP testing）
	OCP測試
	設定遠端控制，設定TCONFIG OCP，設定開始電流輸出3A，設定吃載間隔電流為1A，設定停止吃載電流為5A，設定 OCP 吃載臨界電壓0.6V，設定電流下限為0A，設定電流上限為5A，設定啟動比較上下限電流值，開始測試 OCP,詢問是否測試完畢 1：正在測試，0：測試完畢），詢問 OCP 電流數值，停止測試
	REMOTE         （Set Remote）
	TCONFIG OCP   （Set OCP test）
	OCP:START 3   （Set start load current 3A）
	OCP:STEP 1   （Set step load current 1A）
	OCP:STOP 5   （Set stop load current 5A）
	VTH 0.6   （Set OCP VTH 0.6V）
	IL 0    （Set current low limit 0A）
	IH 5    （Set current high limit 5A）
	NGENABLE ON  （Set NG Enable ON）
	START    （Start OCP testing）
	TESTING?   （Ask Testing? 1：Testing，0：Testing End）
	NG?    （Ask PASS/FAIL?，0：PASS，1：FAIL）
	OCP?    （Ask OCP current value）
	STOP    （Stop OCP testing）

